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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (SST)
D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Ilekro¢ w niniejszym opracowaniu bgdzie mowa o specyfikacji technicznej (ST) badz Szczegdto-
wej Specyfikacji Technicznej (SST) badz Ogodlnej Specyfikacji technicznej (OST) to nalezy przez to
rozumie¢ Specyfikacje Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (SST). Niniejsze opra-
cowanie stanowig wymagania ogolne, ktore nalezy mie¢ na uwadze czytajac poszczegdlne specyfika-
cje dotyczace wykonania branzowych robot budowlanych n/w zadania. Specyfikacja Techniczna
»Wymagania ogélne” moze by¢ powotana w specyfikacjach szczegotowych takze jako D-M-00.00.00
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogoélne dotyczace wykonania robot
drogowych, przebudowy infrastruktury technicznej i innych robét w ramach budowy ekranow
akustycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej
w ciagu drogi krajowej nr 35 w Watbrzychu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne wspolne dla wszelkich
robot budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi wymienionymi w spisie tresci, a takze dla
innych robot w przypadku ich wystgpienia.
1.3.2. Opis robot tymczasowych
Roboty tymczasowe — to takie roboty, ktére sg projektowane i wykonywane jako potrzebne do
wykonania robot podstawowych ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu
robot podstawowych ,chyba, ze istnieja uzasadnione podstawy do ich odrgbnego rozliczania.

1.3.3. W réznych rozdziatach Specyfikacji czynione sg odniesienia do norm krajowych, ktore napisane
sa i powinny by¢ interpretowane przez Wykonawcow w jezyku polskim. Normy te powinny by¢
uwazane za integralng cze$§¢  Specyfikacji i  odczytywane w  powigzaniu
z dokumentacja projektowa i Specyfikacja jak gdyby byly w nich powielone. Uwaza si¢ Wyko-
nawce¢ za w pelni zaznajomionego z ich trescig i wymaganiami. Najnowsze wydanie norm, kto-
re ukaze si¢ nie pozniej niz na 28 dni przed datg zamkniecia przetargu (Data Odniesienia) bg-
dzie mie¢ zastosowanie o ile nie wskazano inaczej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Badania kontrolne — badania wykonywane przez Laboratorium Drogowe lub inne Badawcze
Wykonawcy;

1.4.2. Badania sprawdzajace — badania wykonywane na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu
przez Laboratorium Drogowe Zamawiajacego;

1.4.3. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calos¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego czgs$¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

1.4.4. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.5. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi 2z prowadzeniem
1 zabezpieczeniem ruchu.

1.4.6. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po
jego zakonczeniu.

1.4.7. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
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przebiegu robot budowlanych, stluzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku
wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i projektantem.

1.4.8. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie umowa.

1.4.9. Jezdnia — cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.11. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnymi i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.13. Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOWOW.

1.4.14. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.15. Ksigzka obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami
shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Ksigzce Obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera.

1.4.16. Laboratorium Drogowe Zamawiajacego — Laboratorium Drogowe , ktore wykonuje badania
sprawdzajace na zlecenie Inzyniera

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jakosci
materialow oraz Robot.

1.4.18. Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i SST, zaakceptowane przez Inzyniera

1.4.19. Nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe

¢) Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza — gérna czgs¢ podbudowy spetiajaca funkcje nosne w konstrukceji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

¢) Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢$¢ podbudowy, spetniajaca obok funkcji nos$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca.

f) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

1.4.20. Niweleta — wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruch publicznego na czas budowy.

1.4.22. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a je$li przedziat tolerancji nie zostat okre$lony, z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robdt budowlanych.

1.4.23. Pas drogowy — wydziclony liniami rozgraniczajagcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy moze rdwniez obejmowac teren
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przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.24. Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystania do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.25. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do giebokosci przemarzania.

1.4.26. Podloze ulepszone — wierzchnia warstwa podloza lezgca bezposrednio pod nawierzchnig
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.27. Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.28. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

1.4.29. Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i w przekroju
podtuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.30. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.31. Przeszkoda naturalna — element Srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.32. Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurocigg, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.33. Receptura (recepta) — wykaz sktadnikoéw mieszanki dobranych w optymalnych proporcjach,
w celu uzyskania wymaganych wilasciwosci fizyko-mechanicznych. Pozadana mieszanka po
wbudowaniu, stanowi element konstrukcyjny nawierzchni, czgs¢ korpusu drogowego, czes¢ budowli
inzynierskiej, itp. Recepta zawiera dopuszczalne odchytki od sktadu optymalnego, informacje
o0 jakosci sktadnikow oraz wskazoéwki co do kolejnosci ich wprowadzania do mieszanki.

1.4.34. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.35. Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.4.36. Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosc
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spelniania przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robdt zwigzanych z budowa,
modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ dokumentacji projektowej i wykonanych robot,
bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgod-
no$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

Zakres robot okreslony jest Projektem Budowlanym i Wykonawczym pn. ,,Budowa ekranoéw aku-
stycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej
w ciagu drogi krajowej nr 35 w Watbrzychu”.

Kontrakt bedzie realizowany w oparciu o decyzje o pozwoleniu na budowe dla w/w zadania.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi posiadanymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
reperéw oraz po jednym egzemplarzu dokumentacji projektowej projektu budowlanego oraz jeden
egzemplarz pozostatej dokumentacji wymienionej w pkt. 1.5.2. pkt 1) niniejszej SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochron¢ przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
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1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa dzieli si¢ na:
1) Dokumentacj¢ projektows, ktora zostata przygotowana przez Zamawiajacego 1 zostala
przekazana Wykonawcy:

» Projekt Budowlany dla inwestycji drogowej pn.:

a) ,,Budowa ekrandéw akustycznych wynikajgcych z analizy porealizacyjnej wykonane;j
dla odcinka ul. Wroctawskiej w ciggu drogi krajowej nr 35 w Watbrzychu”,

» Projekty wykonawcze wszystkich branz do realizacji rob6t dla zadania
pn. ,,Budowa ekranéw akustycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej
dla odcinka ul. Wroctawskiej w ciggu drogi krajowej nr 35 w Walbrzychu”,

» Opini¢ geotechniczna,

2) Dokumentacje projektowa opracowang przez Wykonawce
1.5.3. Dokumentacja projektowa opracowana przez Wykonawce

Dokumentacja projektowa ktora zostanie opracowana lub zlecona w swoim imieniu przez
Wykonawce w ramach ceny kontraktowej zgodnie z wymaganiami zamawiajgcego opisanymi w
kontrakcie, a w szczegdlnosci:

» Projekty warsztatowe,

» Projekty technologii i organizacji robdt dla wszystkich robot objetych kontraktem, w tym w
szczegolnosci projekty odwodnienia wykopow i terenu prowadzenia robot,

» Projekty elementéw 1 urzadzen technologicznych niezbgdnych do realizacji robot
(np. deskowan, rusztowan, pomostow, stanowisk technologicznych, $cianek szczelnych,
zabezpieczenia wykopow i inne),

» Projekt organizacji ruchu na czas budowy, w tym projekty tymczasowej organizacji ruchu,
projekty objazdow tymczasowych i w razie potrzeby drog tymczasowych, uwzgledniajace w
przypadku uszkodzenia istniejagcych drég objazdowych przez Wykonawce ich remont po
zakonczeniu robot.

» Projekty drog i1 urzadzen technologicznych zabezpieczajacych ciagto$é ruchu pojazdowi pieszych
na drogach oraz zapewniajacych dojazd i doj$cie do obiektoéw na odcinku prowadzenia robot,

» Projekty tymczasowych obiektow do przeprowadzenia wod istniejacych ciekéw w czasie
prowadzenia robot (grodze, rowy tymczasowe, rurociagi tymczasowe i inne),

» Plan dowozu materialdéw po istniejgcej sieci drog uwzgledniajacy no$nos¢ drog i obiektow
inzynierskich oraz ewentualny plan drog technologicznych , ktére stuzy¢ beda do transportu
materiatow,

» Programy Zapewnienia Jakosci i harmonogramy wykonania robot,

» Program gospodarki humusem i jego wykorzystania oraz zagospodarowania nadmiaru humusu w
porozumieniu z samorzadami lokalnymi,

» Program gospodarki odpadami opracowany zgodnie z ustawa o odpadach,

» Projekt zaplecza budowy, w tym Projekt Zasilania zaplecza budowy.

W szczegdlnosci do obowiazkdéw Wykonawcy nalezec bedzie:

a) opracowanie programu gospodarowania odpadami niebezpiecznymi, ztozenie wniosku o jego

zatwierdzenie i uzyskanie zatwierdzenia przed rozpoczgciem robdt rozbidorkowych

b) sporzadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania

wytworzonymi odpadami i ztozenie jej do wilasciwego organu ochrony $rodowiska przed

rozpoczgciem robét rozbidorkowych

¢) aktualizacja uzgodnien, gtéwnie chodzi o uzgodnienie docelowej organizacji ruchu.

W przypadku stwierdzenia koniecznosci uzupelnienia Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego o rysunki szczegdlowe niezbedne do prawidtowego wykonania prac, Wykonaw -
ca opracuje lub zleci w swoim imieniu te rysunki w ramach ceny kontraktowej. Powyzsze opracowa-
nia podlegaja zatwierdzeniu przez Inzyniera.

Wszystkie projekty i inne dokumenty powinny by¢é opracowane zgodnie z zapisami kontraktu,
przekazanymi przez Zamawiajacego dokumentami formalnymi, zapisami szczegolowych specyfikacji
technicznych, a takze zgodnie z obowigzujacymi polskimi przepisami techniczno-budowlanymi. Przy
opracowaniu projektow 1 przy realizacji kontraktu nalezy uwzgledni¢ wszystkie wymagania stawiane
w dokumentach formalnych, opiniach, uzgodnieniach i zatwierdzeniach zatgczonych Dokumentacji
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Projektowej. Projekty powinny by¢ opracowane w zakresie niezbednym do prawidtowego pod kaz-
dym wzgledem zrealizowania wszystkich robot objetych kontraktem.

Projekty opracowywane przez Wykonawce powinny zawieraé wymagane prawem opinie,
uzgodnienia i zatwierdzenia, a wszelkie wymagania, ktore beda w nich zawarte sa obligatoryjne dla
Wykonawcy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za poprawnos$¢ opracowanej przez siebie lub zleconej w swoim
imieniu przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej. Dokumentacja opracowana przez Wykonawce
lub przez niego zlecona podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera. Wykonawca sktada do zatwierdzenia
przez Inzyniera cztery egzemplarze projektu. Inzynier zwraca wykonawcy dwa egzemplarze
projektu z zatwierdzeniem lub uwagami. Inzynier powinien wnie$¢ uwagi i ewentualne zastrzezenia
dotyczace opracowanych i przedtozonych przez Wykonawce projektow, z uwzglednieniem opinii
Zamawiajacego, w ciggu 28 dni od daty ich przedlozenia, a uwagi i ewentualne zastrzezenia powinny
by¢ uwazane za przyjete przez Wykonawce o ile nie oprotestuje ich pisemnie w ciggu 7 dni od daty
ich otrzymania.

Wykonawca w zakresie opracowania i uzgadniania dokumentacji bedzie sie kierowal wymogami
okreslonymi w Specyfikacji.

Niezaleznie od otrzymania akceptacji, pozytywnych opinii 1 zatwierdzen projektéw
odpowiedzialnos¢ za prawidtowos$¢ ich wykonania spoczywa na Wykonawcy.

1.5.4. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca powinien bez zwloki, wnie$§¢ poprawki do dokumentacji i rysunkéw w zwigzku ze
zmianami i modyfikacjami wprowadzonymi zgodnie z warunkami kontraktu w trakcie wykonywania
robot. Wykonawca winien dostarczy¢ Inzynierowi rysunki powykonawcze w jasnej, tatwej do
zrozumienia formie, w 4-ech egzemplarzach i w wersji elektronicznej dla kazdego ukonczonego odcinka
robot, ktory bedzie przekazany do uzytkowania lub begdzie wykorzystany przez specjalistyczng firme
lub Zamawiajacego, zgodnie z polskim ustawodawstwem w terminie okreslonym w kontrakcie .

Przed przekazaniem robot Wykonawca opracuje "Operat Kolaudacyjny” jako zbior
dokumentow budowy przygotowanych przez Wykonawce, w szczegoOlno$ci dokumentacje
powykonawcza z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi zgodnie z art. 3 pkt. 14) Ustawy z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo
Budowlane (DZ. U. 2018 poz. 1202 z pdzniejszymi zmianami), dokumenty potwierdzajace, ze
wbudowane materialy zostaly wprowadzone do obrotu zgodnie z obowigzujacymi przepisami, wyniki
badan, pomiardéw i prob potwierdzajacych jakos¢ wykonanych Robét,

1.5.5. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumenty przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowia cz¢s¢ Kontraktu, a
wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznos$ci wymieniona w Warunkach Kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i SST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatlu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli musza wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie b¢da w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub
SST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.6. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robét, po uprzednim uzyskaniu od Inzyniera Swiadectwa Przejecia Robot (lub odpowiednio: czesci
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robét albo odcinka). Wymaga si¢, aby na odcinkach drogi dopuszczonych do ruchu Wykonawca nie
pozostawial na nawierzchni jezdni i poboczy uskokéw poprzecznych lub podtuznych, mogacych
stanowi¢ zagrozenie warunkéw bezpieczenstwa ruchu drogowego lub utrudnia¢ prowadzenie robot
utrzymaniowych.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca opracuje i uzgodni z odpowiednim zarzadem drogi
1 organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
budowy i przedstawi go Inzynierowi do akceptacji. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robdt projekt
organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu przez zarzadce¢ drogi i organ zarzadzania ruchem drogowym i przedstawiona
do wiadomosci Inzyniera. Wprowadzenie poszczegoélnych etapow czasowe] organizacji ruchu
dokonuje Wykonawca w obecnos$ci Inzyniera oraz Zarzadcy Drogi na warunkach okre§lonych przez
organ zarzadzajacych ruchem na etapie zatwierdzania projektu tymczasowej organizacji ruchu.
W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w zaakceptowany przez Inzyniera sposob uzgodniony z zarzadcg drogi oraz organem
zarzadzajacym ruchem.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddéw i maszyn pracujacych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z zarzadcg drogi oraz
organem zarzgdzajacym ruchem.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow, pieszych. Wykonawca zapewni state warunki
widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach okreslonych przez Inzyniera tablic
informacyjnych zgodnie z wlasciwymi przepisami. Tre§¢ tablic bedzie zatwierdzona przez Inzyniera.
Tablice informacyjne beda przez Wykonawce dostarczone, zainstalowane, w razie potrzeby
przenoszone w inne lokalizacje oraz utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy jak rowniez koszt wszelkich robot i1 urzadzen
technologicznych niezbgdnych dla zrealizowania kontraktu nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sie, ze jest wlaczony w cene kontraktows.

1.5.7. Niewypaly, niewybuchy

W razie natrafienia w czasie prowadzenia robot na niewypaly/niewybuchy Wykonawca zobowig-
zany jest do niezwlocznego przerwania robodt, zabezpieczenia terenu oraz wezwania odpowiednich
stuzb (policja, straz pozarna, pogotowie saperskie). Koszty zabezpieczenia terenu oraz akcji usunigcia
niewypaldw/niewybuchow poniesie Wykonawca.

1.5.8. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robdt
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca ma obowigzek miedzy innymi:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych
w nastgpstwie jego sposobu dziatania,

¢) wyznaczy¢ miejsca na gromadzenie odpadéw przed ich docelowym zagospodarowaniem;
prowadzi¢ selektywng zbiorke odpadow nadajacych sie¢ do odzysku lub unieszkodliwiania, a
odpady niebezpieczne gromadzi¢ w szczelnych, oznakowanych pojemnikach; powstajace odpady
przekazywac¢ tylko specjalistycznym jednostkom posiadajgcym zezwolenie na ich odzysk,
utylizacje, zbieranie i transport. Utylizacja materialow rozbiérkowych bedzie obowiazkiem
Wykonawcy robdt na jego koszt.

W razie potrzeby Wykonawca zapewni i zainstaluje separatory i inne urzadzenia ochraniajace
gleby i wody przed skazeniem w czasie trwania budowy i wykanczania robot.
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1.5.9. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw sprawny sprzet przeciwpozarowy na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robo6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.10. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda mialy Deklaracje Wtasciwosci Uzytkowych
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okres$lajaca brak szkodliwego oddzialywania tych
materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robodt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte za zgoda Inzyniera pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialdw od wiasciwych organow
administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

1.5.11. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen napowietrznych, na powierzchni ziemi i
za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieSci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie

realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w s3siedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnoscig. W celu unikniecia niestusznych roszczen odszkodowawczych ze strony wlascicieli
istniejacych nieruchomosci, Wykonawca przed rozpoczgciem robdt budowlanych sporzadzi
inwentaryzacje stanu istniejacej zabudowy zlokalizowanej w bezposrednim sgsiedztwie pasa
drogowego, dokumentujac stan techniczny tych obiektow. Nieodtgczng czescig tej dokumentacji beda
zdjecia, skatalogowane w sposdb niebudzacy watpliwosci, co do momentu ich wykonania oraz
obiektu, ktory dokumentuja.
Wykonawca uzgodni z uzytkownikami terenu terminy i szczegétowy sposob realizacji robot przy
zatozeniu doprowadzenia terenu po robotach do stanu pierwotnego. Koszty ewentualnej dzierzawy
terenu na czas prowadzenia robot oraz koszty ewentualnych odszkodowan za tymczasowe zajgcie
gruntu pod inwestycje zgodnie projektem zostang wyptacone wiascicielom przez Zamawiajacego na
podstawie szacunkéw wykonanych na zlecenie Zamawiajacego. Koszty szkdd poniesionych przez
wlascicieli terenéw spowodowanych przez Wykonawce poniesic Wykonawca. Inzynier bedzie na
biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca, Zamawiajacym a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drég wewnetrznych. Jednakze,
ani Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne
z postanowieniami zawartymi w Warunkach Kontraktu.
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W celu uniknigcia niestusznych roszczen odszkodowawczych przed rozpoczeciem robot

budowlanych Wykonawca sporzadzi dokumentacj¢ stanu technicznego istniejacych drog,
znajdujacych si¢ w najblizszym otoczeniu inwestycji oraz w dalszej odlegtosci, wykorzystywanych do
transportu Wykonawcy. Dane inwentaryzacyjne zawarte w dokumentacji Wykonawca potwierdzi
u Zarzadcy drogi za zgodne ze stanem faktycznym w danym dniu i zglosi ten fakt do lokalnych wiadz
samorzadowych. Nieodlaczng czescig tej dokumentacji bedg zdjecia, skatalogowane w sposob nie
budzacy watpliwosci co do momentu ich wykonania oraz obiektu, ktéry dokumentuja.
Wykonawca bedzie mdgt transportowac¢ materiaty 1 wyposazenie na i z terenu budowy wylacznie po
drogach, ktorych stan zostat zinwentaryzowany w w/w sposob 1 potwierdzony u Zarzadcy drogi. Jezeli
obstuga komunikacyjna realizowanej inwestycji bedzie odbywala si¢ drogami publicznymi
Wykonawca jest zobowigzany do uzgodnienia obstugi komunikacyjnej w odpowiednim zarzadzie
drog podajac trasy dojazdowe do placu budowy, lokalizacje zjazdoéw, sposdb utwardzenia zjazdow.
Wykonawca zobowigzany jest do mycia samochodéw wyjezdzajacych z budowy i1 niezwtocznego
usuwania zanieczyszczen spowodowanych przez te pojazdy.

W przypadku ewentualnych roszczen odszkodowawczych za zniszczenie lub zanieczyszczenie
drog lub obiektow zlokalizowanych w pasie drogowym lub w jego sasiedztwie przez transport
budowy Wykonawca jest zobowigzany do ich naprawy na wlasny koszt w uzgodnieniu z wlascicielem
drogi lub innym wtascicielem uszkodzonego terenu lub obiektu.

1.5.13. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé¢ si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
1 oznakowanych no$nosci obiektow mostowych przy transporcie materiatow 1 wyposazenia na i z tere-
nu robot. Wykonawca jest zobowigzany do zapoznania si¢ z wystepujacymi ograniczeniami w tym za-
kresie i do dostosowania do nich sposobu dostaw materialow, sprzgtu i urzadzen na plac budowy.
Rozpoznanie , o ktérym mowa powinno by¢ wykonane na etapie sporzadzania oferty, a wszystkie wy -
stepujace ograniczenia nalezy uwzgledni¢ w cenie kontraktowej. Zmiana warunkéw dojazdu
w czasie trwania kontraktu stanowi jeden z elementéw ryzyka Wykonawcy, ktére powinno by¢
uwzglednione w cenie kontraktowe;.

Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiadz do
przewozu nietypowych wagowo lub gabarytowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamial Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spekniajgce tych
warunkow zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie
beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera.

W przypadku spowodowania uszkodzen istniejgcych nawierzchni , obiektow inzynierskich lub
innych obiektow przez pojazdy Wykonawcy, Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane
z naprawa uszkodzonych drég i obiektéw, ktora zostanie przeprowadzona w uzgodnieniu z ich
wlascicielem.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odregbnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.14. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych Bezpieczenstwa
1 higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

W terminie wynikajacym z warunkéw Kontraktu, Wykonawca opracuje i1 dostarczy Inzynierowi
szczegotowy plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,,BIOZ”) zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 (Dz.U. Nr 151 poz. 1256).

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.
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1.5.15. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do robét od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.16. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sag w jakikolwiek sposob zwigzane
z wykonywanymi robotami i1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i praw autorskich a takze begdzie w pelni
odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw
lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatdéw lub urzadzen uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych i praw autorskich pokryje Wykonawca.

1.5.17. R6wnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore
spelnia¢ majg materiaty, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa
panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Roznice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.18. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostato$ci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wlasnosé
Zamawiajacego. W przypadku ich odkrycia Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Kierownika
badan archeologicznych i Inzyniera i postgpowac zgodnie z ich poleceniami.

1.5.19. Rozbiérki

Utylizacja materiatow rozbidorkowych bedzie obowiazkiem Wykonawcy robot na jego koszt.
Powyzszy koszt nalezy uwzgledni¢ w cenie kontraktowe;j

Destruktu z frezowania jest wlasnos$cia Zamawiajacego i nalezy go odtransportowal przez
Wykonawceg na miejsce wskazane przez Zamawiajacego na odleglo$¢ do 15km.

Materialy, ktore beda nadawaly si¢ do ponownego wbudowania (w szczegdlno$ci: kostka
betonowa, krawezniki, oporniki, kostka kamienna), a nie beda mogly by¢ uzyte w inwestycji po
oczyszczeniu, posegregowaniu, ulozone na paletach nalezy przewiez¢ przez Wykonawce na place
sktadowe Zamawiajacego na koszt Wykonawcy. Wskazanie placu sktadowego bedzie naleze¢ do
Inzyniera.

2. MATERIALY

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w dokumentacji projektowej i SST oznacza¢ bedzie
definicje standardu, okreslenie cech technicznych i jako$ciowych a nie specyficzny produkt do
zastosowania w ramach kontraktu.

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na 7 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegodtowe
informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak rowniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.
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Zatwierdzenie partii materiatbw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrddta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materialow ze zrodel miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobo-
wigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan
terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji,
uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych
materiatow pochodzacych ze zroédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie
okazg si¢ potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopoéw i miejsc pozyskania materialow
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bg¢da wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszczegolnione w dokumentach kontraktowych, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode
Inzyniera.

Eksploatacja Zroédet materiatbw bedzie zgodna 2z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu bu-
dowy badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera, ktoére zorganizuje i przygotuje wltasnym
staraniem Wykonawca. Na wniosek Wykonawcy Inzynier moze zezwoli¢ na uzycie tych materiatlow
do innych robét niz te, do ktorych zostaty zakupione jesli nie bedzie to sprzeczne z warunkami kon-
traktu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorych zostang zastosowane nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjgciem, usunigciem
1 niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST beda przewidywaé mozliwo$¢ wariantowego zastosowa-
nia rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamia-
rze co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to po-
trzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ 1 whasciwosci i byly do-
stepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

2.6. Inspekcja wytwoérni materialéw

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodno$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich witasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawg do akceptacji
okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytwodrni, musza by¢ spetnione
nastepujgce warunki:
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a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w
czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materialdow przeznaczonych do realizacji robot,
c¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

2.7. Akceptacja receptur

Co najmniej cztery tygodnie przed zaplanowanym wykonaniem mieszanek gruntowych, mineral-
nych, betonowych, mineralno-asfaltowych, Wykonawca przedstawi Inzynierowi receptury ich wyko-
nania do zatwierdzenia. Wykonawca dostarczy do Laboratorium Drogowego Zamawiajacego wszyst-
kie materiaty wyjsciowe do uzyskania gotowych mieszanek w ilosciach zapewniajacych mozliwos¢
przeprowadzenia badan sprawdzajacych.
3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robodt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci wskazaniom zawartym w
SST, PZJ] 1lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanymi przez Inzyniera.

W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera

Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w zatwierdzonych przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej i SST, oraz zatwier-
dzonych przez Inzyniera harmonogramach Wykonawcy. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania i kopie dokumentéw potwierdzajacych przeprowadzenia badan okresowych, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzgt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST beda przewidywaé¢ mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w
zatwierdzonych przez Zamawiajacego w dokumentacji projektowej i SST oraz zatwierdzonymi przez
Inzyniera harmonogramami Wykonawcy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone po uzyskaniu przez
Wykonawce zgody zarzadu drogi pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
i uszkodzenia spowodowane jego pojazdami i innymi $rodkami transportu na drogach publicznych
i prywatnych, liniach kolejowych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za ja-
ko$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, PZJ 1 projektem organizacji rob6t opracowanymi przez Wykonawcg oraz z pole-
ceniami InZzyniera.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera.

Bledy popelione przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoSci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot bedag oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonaweca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera program zapew -
nienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania robot, mozliwos$ci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykona-
nie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazywanymi
przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czg$¢ 0gdlng opisujaca:
organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robodt, sposob zapewnienia bhp,
wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,
system (sposob i procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscig wykonywanych robot,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskoéw 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi
b) czg$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
» wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
» rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
>
>

YV VYV VVVYVY

spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwos$ci w czasie transportu,
sposob 1 procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek
1 wykonywania poszczegolnych elementéw robét,

» sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robot begdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggnac
zatozona jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robodt i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania kontrolne materialow oraz robot z
czestotliwos$cia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdo-
podobienstwem wytypowane do badan.

Koszty pobierania probek przez Wykonawce oraz koszty prowadzenia badan przez Wykonawce
sg zawarte w cenie kontraktowe;.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Pojemniki do
pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania kontrolne tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.4. Badania kontrolne i pomiary

Wszystkie badania kontrolne i pomiary bgdg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania kontrolnego wymaganego w SST, stoso-
wac¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania kontrolnego. Po wykonaniu pomiaru lub badania kontrolnego,
Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania kontrolne prowadzone przez InZyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badan sprawdzajacych
materialdow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez miedzy innymi swoje badania sprawdzajace wykonywane w Laboratorium Drogowym
Zamawiajacego, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikow wlasnych badan sprawdzajacych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania sprawdzajace niezaleznie od
Wykonawcy, na koszt Zamawiajgcego. Ilo$¢ takich badan sprawdzajacych powinna by¢ nie mniejsza
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niz 10 % ogodlnej ilosci badan kontrolnych Wykonawcy. Ostateczna ilo§¢ badan sprawdzajacych
zalezy od warunkow gruntowo-wodnych, technicznych i technologicznych wystepujacych w czasie
budowy. Jezeli wyniki tych badan sprawdzajacych okaza si¢ negatywne, Wykonawca zobowigzany
jest do usuniecia ich przyczyny. Po usunieciu przez Wykonawce przyczyny negatywnych wynikoéw
badan sprawdzajacych, Inzynier zleca powtérne badanie sprawdzajace Laboratorium Drogowemu
Zamawiajacego. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan
sprawdzajacych i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

W przypadku gdy przeprowadzone, na polecenie Inzyniera, powtorne i dodatkowe badania
kontrolne wykaza prawidtowo$¢ raportow Wykonawcy catkowite koszty badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Inzyniera.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy zgodne z wymaganiami okre§lonymi w

odpowiednich SST, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi na podstawie Polskich Norm oraz wtasciwych przepiséw technicznych,

2. Deklaracje whasciwosci uzytkowych/Deklaracje ZgodnoSci

3. Krajowa Deklaracje wtasciwosci uzytkowych/Krajowa Deklaracje Zgodnosci

4. Jednostkowe dopuszczenie, w danym obiekcie budowlanym wedlug indywidualnej

dokumentacji technicznej, dla ktorej producent wydat specjalne o$wiadczenie o zgodno$ci wyrobu
z uznanymi regutami sztuki budowlane;.
W przypadku materiatow, dla ktéorych w/w dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) DZIENNIK BUDOWY

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zakaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

» date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

» date uzyskania przez Wykonawce pozwolenia na budowe,

» date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot,

» terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

» przebieg roboét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera,
daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czes$ciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

» wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
» stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

Y VYV
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» zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe;j,
» dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania roboét,
» dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
» dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
» wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
» inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Ksigzka obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementdw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposdb ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dokumenty laboratoryjne, deklaracje wiasciwosci uzytkowych lub certyfikaty zgodnosci
materialow, orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zataczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace

dokumenty:

» pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

» protokoty przekazania terenu budowy,

» umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

» protokoty odbioru robot,

» protokoty z narad i ustalen,

» korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robodt

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgdg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg i Inzyniera.

7.2. Zasady oKkreslania iloSci robdt i materialow

Dhugosci i odlegtosci pomigedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone pozio-
mo wzdtuz linii osiowe;].
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Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone
w m’ jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca begdzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
SST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg
norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢dg wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny oraz beda uzupelione odpowiednimi szkicami, ktérych wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem oraz dokumentacja fotograficzna, skatalogowang w sposob nie budzacy watpliwosci co
do momentu jej wykonania oraz obiektu, ktory dokumentuje. Obliczenia wraz ze szkicami oraz
dokumentacja fotograficzng beda kazdorazowo =zalaczone do dokumentéw odbiorowych
poszczegdlnych robot a ich wyniki zostang zapisane w rejestrze obmiaru i potwierdzone przez
Inzyniera.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone
w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow roboét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
» odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
» odbiorowi czgSciowemu,
» odbiorowi koncowemu,
» odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wyko -
nywanych robo6t, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

Odbioru robo6t dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.
Jakos$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sie, Ze jest
wlaczony w cene kontraktowa. Wykonawca jest zobowiazany rowniez do dokumentowania
odbieranych rob6t w postaci fotograficznej. Dokumentacja ta powinna by¢ skatalogowana w sposob
nie budzacy watpliwosci co do dat wykonania fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje.
Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cen¢ kontraktowa.
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8.3. Odbior czeSciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru cze$ciowego
robot dokonuje Komisja w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy wg zasad jak przy odbiorze koncowym
robot. Komisja jest powolywana przez Zamawiajacego.

8.4. Odbior koncowy robét
8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera zgodnie z warunkami kontraktowymi.

Odbiodr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych.

Warunkiem  wystawienia przez Inzyniera Swiadectwa Przejecia jest dokonanie odbioru
koncowego robot.

Odbioru koncowego robdt dokona Komisja powotana przez Zamawiajacego w obecnos$ci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioré6w roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu oraz odbiordw cze$ciowych, zwlaszcza
w zakresie wykonania robdt uzupetiajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania robot i stwierdzenia, ze obiekt nie nadaje si¢ do uzytkowania,
komisja przerwie swoje czynnosci. Inzynier wyda decyzj¢ odmowy przejecia robot i bedzie dziatat
zgodnie z warunkami kontraktu.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
Inzynier moze wydaé Swiadectwo Przejecia Robot i nakazaé Wykonawcy wykonanie robot
poprawkowych oraz usunigcia wad wyznaczajac jednocze$nie termin na ich usunigcie.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru konco-

wego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru konncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nast¢pujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala

sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne,

zatwierdzone recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz wyniki badan sprawdzajacych i oznaczen laboratoryjnych,

zgodne z SST iew. PZJ,

6. deklaracje wlasciwosci uzytkowych lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie
zSSTiPZ],

7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i1 pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych
robot whascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. dokumentacje fotograficzng skatalogowana w sposdb nie budzacy watpliwosci co do dat
wykonania fotografii oraz obiektow, ktoére dokumentuje

11. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

Wykonawca opracuje operat kolaudacyjny w jednym egzemplarzu oryginalnym i w dwoéch kopiach.

Dodatkowo Wykonawca wykona wersje elektroniczna (wersje edytowalna oraz w formacie PDF)

wszystkich dokumentéow wchodzace w sklad operatu kolaudacyjnego, w rozdzielczosci

umozliwiajacej czytelny wydruk w formacie odpowiadajagcym oryginatowi i zapisze na no$niku

P
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danych w jednym egzemplarzu. Wielkos¢ plikow wersji elektronicznej musi umozliwia¢ odczyt przez
oprogramowanie powszechnie stosowane.
Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumentacji odbiorowej jest zawarty w cenie
kontraktowej i nie podlega odrebnej zaptacie.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Inzynierem odstgpi od czynnos$ci odbioru
robot. Czynnosci Komisji musza byé dokonane w terminach przewidzianych na wystawienie Swia-
dectwa Przejecia przez Inzyniera.

8.5. Odbior ostateczny

Odbioér ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym oraz zgloszonych w Okresie Zglaszania Wad. Odbioru
ostatecznego dokona Komisja powotana przez Zamawiajacego przy udziale Inzyniera i Wykonawcy.
Czynnosci Komisji musza by¢ dokonane w terminach przewidzianych na wystawienie Swiadectwa
Wykonania przez Inzyniera

8.6. Pozwolenie na uzytkowanie

W imieniu Zamawiajacego Wykonawca przeprowadzi procedur¢ majaca na celu uzyskanie
pozwolenia na uzytkowanie, jednakze koncowa transza platnosci dla Wykonawcy bedzie wyptacona
po uzyskaniu przez Inwestora pozwolenia na uzytkowanie.

8.7. Odbioér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.5 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawcg za przedmiot zamdwienia .

Nie dopuszcza si¢ dzielenia kwot z zatacznika na czgs$ciowe, celem dokonywania rozliczen

Cena kontraktowa (Zatwierdzona Kwota Kontraktowa) bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie zgodnie z warunkami kontraktu , okreslone dla
tej roboty w SST, dokumentacji projektowej i innych dokumentach.

Cena jednostkowa robot beda obejmowac:

» robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

» warto$¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na teren budowy,

» wartos$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

» koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i koszt ryzyka lub koszt ubezpieczenia od wszelkich
zdarzen ktore stanowia ryzyko zwigzane z realizacja kontraktu,

» koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikoéw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych, stanowisk pracy dzwigow
itp.), koszty dotyczace oznakowania, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
koszty projektow uzupeltniajacych, oplaty za dzierzawe terenow itp.

» oplaty eksploatacyjne na rzecz wiascicieli urzadzen obcych zwigzane z korzystaniem z
terenéw 1 urzadzen, zakloceniami w cigglosci pracy tych wurzadzen, nadzorem
odpowiednich stuzb nad prowadzonymi robotami, koszty uzgodnien z wtascicielami
urzadzen obcych wynikle w trakcie budowy, koszty zabezpieczen dla urzadzen obcych itp.

> koszty ekspertyz dotyczacych wykonywanych robot,

» podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogdlnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

» wykonanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami oraz zatwierdzenie w
organie zarzadzajacym projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi oraz zainteresowanym zarzadcom drég i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

optaty/dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowych nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu (w zaleznosci od potrzeb)

tymczasowa przebudowe urzadzen obcych jesli taka bedzie wymagana dla wdrozenia organizacji
ruchu

YV VVV V

Koszt utrzymania objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $§wiatel w iloSciach wynikajacych z biezacych potrzeb zachowania
wymaganego standardu oznakowania i warunkoéw bezpieczenstwa ruchu drogowego,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

(c) Koszt wprowadzenia zmian w kursowaniu komunikacji zbiorowej

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
» usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,
» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego w tym przywrocenie oznakowania zgodnego z
uprzednig stala organizacja ruchu.

9.4. Instalacje tymczasowe. Tymczasowe wylaczenia sieci z eksploatacji.

Dla wykonania robot kontraktowych przy zabezpieczeniu ciaglosci funkcjonowania sieci
uzbrojenia terenu i instalacji moze zaistnie¢ konieczno$¢ wykonania tymczasowych polaczen tych
sieci 1 instalacji, jak roéwniez potrzeba wykonania odcinkow sieci i instalacji tymczasowych
w uzgodnieniu z uzytkownikami sieci. Wystapi¢ moze réwniez potrzeba czasowych wylaczen sieci
z eksploatacji w uzgodnieniu z ich uzytkownikami (np. dla wykonania spi¢é¢ sieci projektowanych
z istniejagcymi, dla wykonania robot pod napowietrznymi liniami energetycznymi i w innych
przypadkach).

Dostosowany do zakladanej technologii i organizacji robdt koszt wykonania sieci i instalacji
tymczasowych oraz koszt wylaczen sieci z eksploatacji wraz z ewentualnym odszkodowaniem dla
wlascicieli sieci za takie wylaczenia oraz kosztéw ewentualnych odszkodowan i dzierzawy terenu na
ktérym tymczasowe instalacje beda wykonywane nalezy przewidzie¢ w cenie robot kontraktowych

10. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 07.07.1994r. prawo budowlane tekst jednolity Dz. U. 2018 poz. 1202 z pdzn. zm.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy , montazu
i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108 poz.953 z dnia 17 lipca 2002 r.) z p6zn. zm.

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985r o drogach publicznych (tekst jednolity Dz.U. 2013 nr 0 poz.260 z pézn. zm.)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881 z pézn. zm.)

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz.
2041) wraz z pdzniejszymi zmianami zawartymi w Dz.U. Nr 245 poz. 1782 z 2006 r.

6. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz. U. 2016, poz. 124
Z pozn. zm.

7. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. Dz. U. Nr 63,
poz. 735 z 2000r. z p6dzn. zm.

>
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Szczegélowa Specyfikacja Techniczna
D-00.00.01. ZAPLECZE WYKONAWCY

1. WSTEP

1.1. Zaplecze Wykonawcy sktada si¢ z niezbednych instalacji, urzadzen, biur, placow sktadowych
oraz drog dojazdowych potrzebnych do realizacji robot zwigzanych z budowsa ekranéw akustycznych
wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej w ciggu drogi
krajowej nr 35 w Watbrzychu.

Proponowana lokalizacja zaplecza Wykonawcy to dziatka nr 52/15 AM-8, obrgb Szczawienko 2
zlokalizowana w pasie drogowym ul. Wroclawskiej. Dopuszcza si¢ inng lokalizacje, za zgoda
Inzyniera.

Wszelkie koszty zwigzane z prowadzeniem Zaplecza wraz z kosztami zajgtosci teren ponosi
Wykonawca.

2. PODSTAWA PEATNOSCI

2.1. Urzadzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowanie wszystkich niezbednych urzadzen,
instalacji, drog dojazdowych, biur, parkingdéw, placéw i zabezpieczen potrzebnych Wykonawcy
przy realizacji Robot. Nalezy zwroci¢ uwage na zabezpieczenie wszystkich drzew znajdujacych
si¢ na terenie wykonywanych robét i zaplecza oraz na inne warunki realizacji zaplecza budowy
opisane w decyzji o srodowiskowych uwarunkowaniach realizacji inwestycji oraz w specyfikacji
DM-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane
z uzytkowaniem powyzszego Zaplecza.

2.3. Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje usuni¢cie wszystkich urzadzen, instalacji, drog
dojazdowych i wewnetrznych, biur, placow zabezpieczen, oczyszczenie i doprowadzenie terenu
do stanu pierwotnego.

2.4. Koszty zwigzane z organizacja, oplatami za teren, utrzymaniem i likwidacja Zaplecza
Wykonawcy ponosi Wykonawca.
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna

D-01.01.02. WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w ramach budowy ekranow

akustycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej w
ciggu drogi krajowej nr 35 w Walbrzychu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbélowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu oraz realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
ze wszystkimi czynnos$ciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu
tras drogowych oraz potozenia obiektéw realizowanych w ramach kontraktu.

1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:

wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gldwnych osi elementow drogowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi oraz wyznaczenie krawedzi),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
W sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

A\ 4

>
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>
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robot
oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, SST D-M-00.00.00., SST oraz zaleceniami
Inzyniera.

Po zakonczeniu Robot Wykonawca jest zobowiazany przedstawi¢ geodezyjng inwentaryzacje
powykonawczg przebudowanego obiektu.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gltownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08mi dhugosci okoto 0,30m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy Smm i dtugosci od 0,04 do 0,05m. ,,Swiadki” powinny mieé¢ dtugo$é okoto 0,50m i przekroj
prostokatny.
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé teodolity lub
tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do wyznaczenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robdt

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6élne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGiK(od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢é od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btgdach wykrytych w
wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajgcego.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w
przekazanej przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu rdznig si¢ od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej 1 rzednych rzeczywistych, zostang wykonane na koszt Wykonawcy. Powyzsze koszty
Wykonawca ma obowiazek uwzgledni¢ w cenie kontraktowe;.

Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okre$lajace w sposodb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen
W czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego lub inne znaki
geodezyjne znajdujgce si¢ w rejonie robdt zostang zniszczone przez Wykonawce $§wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Panstwowe znaki geodezyjne zniszczone przez Wykonawcg zostang odtworzone na koszt
Wykonawcey, przy czym znaki geodezyjne kolidujace z projektowanymi robotami zostang
przeniesione z zachowaniem obowigzujacych procedur.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do
obowiagzkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwatly,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy punktami
gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 100m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokos$ciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy
drogowe;.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 100metrow, natomiast w terenie falistym i goérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniegjszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktdéw, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cia, aby s$redni btad niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektows oraz dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co S0metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej, dla przedmiotowego zadania nie moze by¢ wigksze niz 3cm. Rzedne niwelety punktow
osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do lcm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2. Usunigcie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektows oraz w miejscach
wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki Iub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1metr oraz
wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglto$§¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypdw i wykopow
o ksztalcie zgodnym z Dokumentacja Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych
GUGIK (1,2,3.4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.15.5

W szczegdlnosci nalezy sprawdzic:
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» 0§ drogi na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co
najmniej co 20m na prostych,
» robocze punkty wysoko$ciowe (niwelatorem) na catej dtugosci budowanego odcinka,
» wyznaczenie nasypow i wykopow (tasma i szablonem z poziomicg) co najmniej w S-ciu
miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwoseé.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot
Odbioér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicoOw
i dziennikow pomiardow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne warunki platnosci podano w umowie z Zamawiajacym.

9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje wszystkie niezbgdne czynnosci konieczne do wykonania
robot w tym:

wyznaczenie punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

pomiar inwentaryzacyjny i powykonawczy rzgdnych wpustéw i wtazéw kanatowych

uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych

przekrojow,

» zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

» wykonanie pozostatych prac niezbednych do prawidtowego wykonania robét.

YVVVY

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna

D-01.02.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych ze zdjgeciem warstwy humusu w ramach budowy ekrandéw akustycznych
wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej w ciagu drogi
krajowej nr 35 w Watbrzychu.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu oraz realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajgcej si¢ do powtoérnego
uzycia nalezy stosowac:

» rowniarki, spycharki,
» lopaty, szpadle i inny sprzg¢t do r¢cznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

» koparki i samochody samowytadowcze — w przypadku transportu na odleglosé
wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozié
transportem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Przed przystgpieniem do zdjecia humusu nalezy usunaé z powierzchni robot ewentualne
zanieczyszczenia np. gruz, liscie, igliwie itp., a w okresie zimowym $nieg. Warstwa humusu powinna
by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia. Nadmiar humusu nalezy odtransportowaé na
miejsce zapewnione przez Wykonawce i uzgodnione z Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowac recznie ze wzgledu na zagrozenie dla bezpieczenstwa robot
(sgsiedztwo budowli).

..... Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.
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Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
SST Iub wskazana przez Inzyniera wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie
stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus przeznaczony do ponownego uzycia nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach.
Migjsca skladowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac
humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikngé zanieczyszczenia gling
lub innym gruntem nieorganicznym.

Nadmiar humusu nalezy wywiez¢é poza teren budowy na odleglos¢ do 15km. Sposob
zagospodarowania nadmiaru humusu nalezy uzgodni¢ samorzadami lokalnymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola usuni¢cia humusu
Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robodt
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

- m?* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu
- m’ (metr szeScienny) spryzmowanego humusu
- m’ (metr sze$cienny) transportowanego humusu

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne warunki platnosci podano w umowie z Zamawiajagcym.

9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje wszystkie niezbedne czynnosci konieczne do wykonania
robot w tym:

prace pomiarowe,

oznakowanie robot,

usuniecie darniny, chwastow, nieusuni¢tych wczesniej korzeni, itp.,
usuniecie lisci, igliwia i innych zanieczyszczen,

usuni¢cie $niegu i lodu,

zdjecie humusu,

koszty pielegnacji humusu,

wywiezienie nadmiaru humusu poza teren budowy,

transport humusu na odktad i hatdowanie w pryzmy,

wywiezienie li§ci, igliwia i innych zanieczyszczen poza teren budowy,
uporzadkowanie terenu robot,

wykonanie pozostatych prac niezbgdnych do prawidlowego wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9 wrze$nia 2002 r. w sprawie standardow jako$ci gleby oraz
standardow jako$ci ziemi Dz. U. 165/02, poz. 1359.

YVVVVYVYVYVYVYVYVYYVY
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Szczegélowa Specyfikacja Techniczna
D-01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbidorkowych, ktore zostang wykonane w ramach budowy ekranow akustycznych
wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej w ciggu drogi
krajowej nr 35 w Watbrzychu.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu oraz realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja roboty rozbidrkowe:

» warstw konstrukcyjnych nawierzchni chodnikow (kostka betonowa z podsypka, ptyty

betonowe z podsypka)
warstw konstrukcyjnych nawierzchni Sciezek rowerowych (warstwa $cieralna bitumiczna),
fundamentow i innych elementéw betonowych (w tym zabruk z kostki betonowe;j),
obrzezy betonowych z tawami betonowymi,
innych elementow matej architektury (w tym balustrady),

w ramach zadania opisanego w punkcie 1.1.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej] SST sa zgodne z obowigzujacymi, polskimi normami i SST
D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é
z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1.Warunki ogo6lne stosowania materialow

V'V VY

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2.Materialy porozbidorkowe

Wszystkie materialy pochodzace z rozbiorki podlegaja ocenie Inzyniera, co do ich przydatnosci
do wykorzystania podczas realizacji przebudowy. Materiaty zakwalifikowane przez Inzyniera jako
przydatne, powinny by¢ oddzielone od innych i wywiezione na miejsce przez niego wskazane.
Materiaty, ktore beda nadawaty si¢ do ponownego wbudowania (w szczegolnosci: kostka betonowa,
plyty betonowe), a nie beda mogty by¢ uzyte w inwestycji po oczyszczeniu, posegregowaniu, utozone
na paletach nalezy przewiez¢ przez Wykonawce na place sktadowe Zamawiajagcego na koszt
Wykonawcy. Wskazanie placu sktadowego bedzie naleze¢ do Inzyniera. Pozostale materialy, nie
nadajace si¢ do ponownego wykorzystania, nalezy usuna¢ poza plac budowy i podda¢ utylizacji na
koszt i odpowiedzialno§¢ Wykonawcy. Utylizacja materialéw rozbiérkowych bedzie obowiazkiem
Wykonawcy robot.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia, nie gwarantujace zachowania wymagan
technicznych, z punktu widzenia ich przydatnosci do rodzaju prowadzonych robdt rozbidrkowych,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robot.

Do kazdego rodzaju robot nalezy zastosowac taki sprzet, aby nie powodowal on nadmiernych
strat w materiale przewidzianym do odzysku. Rodzaj sprzetu bedzie uzgadniany z Inzynierem.
3.2. Sprzet do wykonania robdt

Do robot rozbiérkowych przewiduje si¢ zastosowanie nastepujacych rodzajow sprzetu:

> dzwigi,
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» samochody ci¢zarowe,
» zrywarki, spycharki, tadowarki, frezarki, koparki
» reczne narzg¢dzia rozbidrkowe.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

Materialty uzyskane z rozbiérki mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera (wg asortymentu robot) i roztadowywane w sposob nie powodujacy
zniszczenia materiatu przeznaczonego do ponownego wykorzystania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne warunki wykonania robaét

Ogdlne warunki wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00. — ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Zakres i sposéb wykonania roboét

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposob okre§lony w SST,
lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane
z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci, by podczas prac nie powodowaé niepotrzebnych uszkodzen,
ktore wykluczatyby mozliwo$¢ ponownego wykorzystania demontowanych elementow.

Wykonawca okresli sposob skladowania materiatow porozbidrkowych i uzyska akceptacje
Inzyniera w tym zakresie. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnosciag Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub inne, wskazane przez Inzyniera. Elementy i materialy,
ktore zgodnie z SST stajg si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog, shupow, ogrodzen, sieci uzbrojenia i
innych elementéw podziemnych, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.
W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Roboty rozbidérkowe obejmujag usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych
w punkcie 1.3, zar6wno w zakresie dotyczacym ich czg$ci nadziemnej, jak i podziemnej, z ktérymi
trwale sg zwigzane (np. stupkdéw czy poreczy posiadajace w swej konstrukcji elementy podziemne)
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST lub wskazaniami przez Inzyniera.

Jesli Dokumentacja Projektowa nie bedzie zawiera¢é dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbiorkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w SST
lub przez Inzyniera.

Za bezpieczenstwo robdt prowadzonych w pasie drogowym odpowiedzialny jest Wykonawca.
Teren robot nalezy oznakowac zgodnie z projektem oznakowania na czas budowy i ,Instrukcja
oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym” stanowiaca zatacznik nr 1 do Zarzadzenia
Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych nr 184 z dnia 06.06.1990r.

W rejonie istniejgcych sieci uzbrojenia, roboty nalezy prowadzi¢ r¢cznie.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wszystkie szkody w istniejacych sieciach uzbrojenia,
zaistniate na skutek prowadzonych robét, rowniez w przypadku, gdy Dokumentacja Projektowa nie

przewidywala wystepowania tych urzadzen.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli i jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.6.
6.1. Kontroli podlega spos6b wykonania robot rozbidrkowych, prawidlowos$¢ transportu
i sktadowania materialow uzyskanych podczas rozbiorki.
7. OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa robot jest:
- 1m? rozebranej konstrukeji nawierzchni,
- 1mb rozebranych obrzezy,
- Imb fundamentdéw i innych elementow betonowych,
- 1m? rozebranej konstrukcji zabrukow,
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- Im® oczyszczenia materialow betonowych z rozbidrki wraz z wywozem na sktadowisko ,
- 1m* wywozu materialow i utylizacja.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady obmiaru

Ogdlne zasady obmiaru podano w SST D-M-00.00.00. — ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w umowie z Zamawiajacym.

9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje wszystkie niezbedne czynnosci konieczne do wykonania

robot w tym migdzy innymi:
wyznaczenie miejsc rozbiorki,
oznakowanie i zabezpieczenie robot,

oczyszczenie materiatdw kamiennych przed przekazaniem na plac sktadowy
Zamawiajgcego,

wywo0z gruzu z terenu budowy na wysypisko,

rozebranie wlazéw kanatlowych przewidzianych do wymiany,
koszt sktadowania materiatdw rozbidérkowych na wysypisku,
koszty utylizacji materialéw szkodliwych dla srodowiska,

wykopy nie byly przewidziane w Dokumentacji Projektowe;,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

wykonanie pozostatych prac niezb¢dnych do prawidtowego wykonania robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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rozebranie poszczegdlnych elementéw konstrukcyjnych (czeéci nadziemne i podziemne),

zatadunek, transport i roztadunek materiatow do odzysku na sktadowisko Zamawiajacego,

zasypanie i zageszczenie wykopow po rozebranych elementach w miejscach, gdzie

1. ,Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” stanowigca zatacznik nr 1 do Zarzadzenia

Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia 06.06.1990r.
2. Ustawa Prawo ochrony $rodowiska, z dnia 27 kwietnia 2001 r. (tekst jednolity Dz.U. 2008 nr 25,
pozn. zm.),
3. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012r. o odpadach (Dz.U. 2013 nr 0 poz. 21)

poz. 150 z

4. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzeénia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz.U. nr

112/2001, poz.1206).

10.1. Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.
3. PN-D-96002 Tarcica liciasta ogélnego przeznaczenia.
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogoélnego stosowania.
S. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia.
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Kgtowniki rownoramienne.
7. PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco.
8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragtym i kwadratowym.
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

D-02.01.01.  WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
1. WSTEP

1. 1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru zwigzanych z wykonaniem wykopow w gruntach nieskalistych w ramach budowy ekranow
akustycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej w
ciagu drogi krajowej nr 35 w Walbrzychu.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu oraz realizacji robot.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych
1 obejmuja wykonanie wykopow przy robotach drogowych i branzowych w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Bagno — grunt organiczny nasycony woda, o matej nos$nos$ci, charakteryzujacy si¢ znacznym
1 dlugotrwalym osiadaniem pod obcigzeniem.
1.4.2. Grunt nieskalisty — kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.3 jako grunt skalisty.
1.4.3. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie
wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzyma-
1o$¢ na $ciskanie R. ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia §rodkow wybuchowych albo narz¢dzi pneuma-
tycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
1.4.4. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp6w, potozone poza pasem robdt drogo-
wych.
1.4.5. Ukop — migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrgbie pasa robdt dro-
gowych.
1.4.6. Korpus drogowy — nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.
1.4.7. Odklad — miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntoéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z
trasg drogowa.
1.4.8. Wskaznik odksztalcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okre-
slona wg wzoru:

gdzie:
E;- modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205,
E>-modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205.
1.4.9. Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntéw niespo-
istych, okre§lona wg wzoru:

U= dﬂ
g
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.10. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okre-

slona wg wzoru: | = Pd

gdzie:

pa - gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m?),

pas - maksymalna gesto$é objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).
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1.4.11. Wykop gleboki — wykop, ktorego gltebokos¢ przekracza 3m.

1.4.12. Wykop $redni — wykop, ktorego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3m.

1.4.13. Wykop plytki — wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1m.

1.4.14. Wysoko$¢ nasypu lub gleboko$¢ wykopu — réznica rzednej terenu i rzgdnej robdt ziemnych,

wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.15. Wykop szeroko- i waskoprzestrzenny liniowy wykop o $cianach pionowych dla fundamen-

tow lub dla urzadzen instalacji podziemnych (rurociaggow, kabli itp.) oraz miejsca rozbiorki nasypow,

watow lub hald ziemnych.

1.4.16. Plantowanie terenu—wyréwnanie terenu w gruncie rodzimym do zadanych w projekcie rzednych

wyréwnanie powierzchni dna wykopu na glgbokosci nie przekraczajacej 30cm, przy odleglosci przemiesz-

czenia mas ziemnych do 50m w robotach zmechanizowanych i do 30m w pracy reczne;j.

1.4.17. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi normami i z definicjami podany -
mi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Zasady wyKkorzystania gruntéw

Przed przystapieniem do robot ziemnych w wykopach Wykonawca ma obowigzek wykonac
analize¢ jako$ci gruntu w wykopach. Jezeli badania laboratoryjne w trakcie budowy wykonywane
przez Wykonawce tak wykaza, to grunt nieprzydatny do budowy powinien by¢ odwieziony przez
Wykonawee na odklad po uzgodnieniu z Inzynierem. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do
obowigzkow Wykonawcy i powinno by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych
gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Wykonawca powinien wykonywaé¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu
przydatnosci do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajacy ich
wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Wykonawca zobowigzany jest rowniez do transportu na terenie budowy gruntéw przydatnych do
wykonania nasypow, lub gruntéw przydatnych do stabilizacji w przypadku gdy wystepuja odcinki na
ktorych w podtozu wystepuja grunty nie nadajace si¢ do stabilizacji.

2.3. Materialy na technologiczne zabezpieczenia §cian wykopow

Wybdr materialéw na zabezpieczenia stateczno$ci $cian wykopow nalezy do Wykonawcy.
Scianki szczelne stalowe i inne rodzaje zabezpieczen powinny posiadaé swiadectwo dopuszczenia do
stosowania w budownictwie mostowym.
3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu okreslono w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6élne” pkt. 3.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady prowadzenia robadt

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich stateczno$¢ w calym okresie
prowadzenia robodt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce.

Jezeli w trakcie wykonywania robot zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie wykazane
w dokumentacji projektowej wowczas roboty nalezy przerwac i powiadomic¢ o tym fakcie Inzyniera,
ktory podejmie decyzje dotyczaca kontynuacji robot.

Wykonawca powinien tak wykonywaé wykopy, aby grunty o r6znym stopniu przydatnosci do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajacy ich wymieszanie.
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Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5m powyzej

projektowanych rzgdnych robot ziemnych.

Po wykonaniu wykopoéw pod konstrukcje jezdni nalezy chroni¢ podloze przed rozluznieniem
i nawodnieniem. W miejscach gdzie jest to wymagane nalezy mozliwie szybko przystapi¢ do
stabilizacji podtoza cementem.

Przy wykopach liniowych odspojenie gruntu nalezy prowadzi¢ mechaniczne lub reczne,
potaczone z zastosowaniem urzadzen do mechanicznego wydobycia urobku. Dno wykopu powinno
by¢ rowne i wyprofilowane zgodnie ze spadkiem przewodu ustalonym w Dokumentacji Projektowe;.
Odktad urobku przy wykopach liniowych powinien by¢ dokonywany tylko po jednej stronie wykopu,
w odlegtosci co najmniej 1,0 m od krawedzi klina odlamu. Wykopy otwarte liniowe nalezy wykonaé
mechanicznie koparkami podsigbiernymi w rejonie istniejgcego uzbrojenia recznie.

Minimalna szeroko$¢ wykopow liniowych zgodnie z Dokumentacjg Projektowg 1 SST.

Podczas trwania robot ziemnych nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na:

» bezpieczng odlegto$¢ (w pionie i w poziomie) od przewodow wodociggowych, gazowych,
kanalizacyjnych, kabli energetycznych, telefonicznych itp. W przypadku natrafienia na urzadzenia
nie oznaczone w dokumentacji projektowej badz niewypal, nalezy miejsce to zabezpieczy¢ i
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera i odpowiednie przedsigbiorstwa i instytucje.

» nalezy przestrzegaC przepisOw zwigzanych z pracg pod liniami energetycznymi napowietrznymi
oraz w obrebie sieci gazowych

» nalezy bezwarunkowo odspoi¢ grunt r¢cznie na glgbokosciach i w miejscach, w ktorych wystepuja
lub spodziewane jest wystgpowanie instalacji 1 urzadzen podziemnych. Niezaleznie od
powyzszego, W czasie uzycia sprzgtu mechanicznego, nalezy prowadzi¢ ciagly obserwacje
odspajanego gruntu.

» w sytuacjach uzasadnionych wzgledami bezpieczenstwa nalezy stosowaé odpowiednie przykrycie
wykopu,

» w wykopach o S$cianach pionowych nalezy stosowa¢ elementy obudowy wedlug normy
PN-B-10736. Rozstaw rozparcia lub podparcia powinien by¢ dostosowany do wystepujacych
warunkow,

» nalezy prowadzi¢ ciggla kontrole stanu obudowy, w szczegolnosci rozparcia lub podparcia §cian w
stosunku do poziomu terenu (co najmniej 15 cm ponad poziom terenu),

» nalezy instalowa¢ bezpieczne zejscia, przestrzega¢ usytuowania koparki w odlegtosci co najmnie;j
0,6 m poza klinem odtamu dla kazdej kategorii gruntu,

» obudoweg nalezy zaklada¢ stopniowo w miar¢ pogl¢biania wykopu, a w czasie zasypki i
zaggszczania stopniowo rozbierac,

» zabezpieczenie przed naplywem wod powierzchniowych do wykopu,

» przy wykonywaniu wykopow otwartych nalezy zapewni¢ stala kontrole i poprawe torowiska
koparki,

» unikanie wydobywania gruntu na pochytych powierzchniach.

Metody wykonania robdt ziemnych okre§lone zostang w projekcie robot ziemnych opracowanym
przez Wykonawceg m.in. rysunki robocze ewentualnych umocnien §cian wykopu i projekt roboczy
obnizenia poziomu wod gruntowych (w przypadku, gdy poziom ten znajduje si¢ powyzej rzednej
posadowienia spodu fundamentu).

Uwaga | Planujac i wyceniajac roboty ziemne i fundamentowe nalezy przewidzie¢ mozliwos¢
podniesienia si¢ poziomu wod gruntowych. Projekt zabezpieczenia wykopow przed naplywem wody
wykona Wykonawca robot budowlanych.

Nie wyklucza si¢ zalegania w strefach fundamentéw pozostato$ci starych budowli, pali drewnianych
lub innych przedmiotow. Planujac i wyceniajac roboty ziemne i fundamentowe nalezy przewidziec
takg mozliwosc.

5.2.1. Wykopy otwarte nie obudowane o $cianach pionowych

Wykopy o $cianach pionowych bez obudowy mozna wykonywacé tylko w gruntach o normalnej
wilgotnos$ci, gdy nie wystepuja wody gruntowe, a teren nie jest obcigzony nasypem przy krawedziach
wykopu w pasie o szeroko$ci roéwnej co najmniej glebokosci wykopu H. Dopuszczalne glebokosci
wykopow o $cianach pionowych w gruntach okre§lonych wg PN-86/B-02480 wynosza:
» w gruntach skalistych litych — 4,0 m,
» w gruntach bardzo spoistych zawartych — 2,0 m,
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» w pozostalych gruntach — 1,0 m.
5.2.2. Wykopy otwarte nie obudowane ze skarpami
Nachylenie skarp wykopow nalezy wykonywa¢ zgodnie z projektem. Jesli w projekcie nie
okreslono inaczej, to przy glebokosci wykopu do 4 m i niewystepowaniu wody gruntowej, usuwisk
oraz nieobcigzaniu naziomu w zasi¢gu klina odtamu, dopuszcza si¢ nastepujace bezpieczne nachylenie
skarp:
w gruntach bardzo spoistych 2:1,
w gruntach kamienistych (rumosz, wietrzelina), skalistych spekanych 1:1,
w pozostatych gruntach spoistych oraz wietrzelinach i rumoszach gliniastych 1:1,25,
w gruntach niespoinowych 1:1,50,
przy rownoczesnym zapewnieniu tatwego i szybkiego odptywu wod opadowych od krawedzi
wykopu z pasa terenu szerokosci rownej trzykrotnej glebokosci wykopu oraz zabezpieczeniu
podnodza pochylonej skarpy na dnie wykopu.
5.2.3. Postepowanie w okoliczno$ciach nieprzewidzianych
W przypadku wystapienia zagrazajacych dla statecznosci budowli osuwisk lub przebi¢ hydraulicznych
(kurzawka, zrodlo) nalezy:
» wstrzyma¢ wykonywanie robot w sasiedztwie zaobserwowanego zjawiska i jesli to konieczne ze
wzgledow bezpieczenstwa zabezpieczy¢ obszar zagrozony ruchami gruntu przed dostepem ludzi
» zabezpieczy¢ miejsce, w ktorym nastgpito przebicie przed dalszym naruszeniem struktury gruntu
(np. przez utozenie geowtokniny i nasypanie okoto 0,5 m warstwy pospotki lub drobnego zwiru),
» zawiadomi¢ Inzyniera, ktory powinien okresli¢ przyczyny zjawiska oraz ustali¢ §rodki zaradcze, a
jesli to konieczne nalezy zasiggna¢ rady ekspertow
5.2.4.Prowadzenie robdt ziemnych w warunkach zimowych
W przypadku prowadzenia prac w okresie zimowym nalezy:
» Zaniecha robdt, jesli zamarznieciu ulegto wiecej niz 50%przewidzianego do przemieszczenia gruntu
» Grunt przewozi¢ na odleglosci mozliwie najkrétsze ze wzgledu na jego przymarzanie do $srodkoéw
transportu
» Wstrzymac roboty przy spadku temperatury ponizej -10°C
W przypadku przewidywanego prowadzenia robot ziemnych w warunkach zimowych staraé si¢
odpowiednio wczesnie zabezpieczy¢ grunt przed zamarzni¢ciem:
» Pokry¢ teren przewidywanych robot warstwami izolacyjnymi o grubosci:
— LiScie i wiory — 25 cm
— Trociny i rozdrobniony torf — 30 cm
— Zuzel i miat weglowy — 40 cm
— Maty stomiane — jedna warstwa
» Spulchni¢ wierzchnig warstwe gruntu przez zaoranie go do glebokosci 5+10 cm
» Nasyci¢ grunt §rodkami chemicznymi opdzniajagcymi zamarzanie jak: chlorki magnezu, wapnia i
sodu $cisle wg receptur
» Zastosowaé ostony typu namiotowego z nadmuchem cieplego powietrza
5.2.5 Podstawowe zasady BHP przy wykonywaniu robét ziemnych
Podczas realizacji robdt ziemnych trzeba przestrzegac nizej wymienionych zasad bhp:
» Prace musza by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja.
» Przed przystgpieniem do robot nalezy bezwzglednie wyznaczy¢ przebieg instalacji podziemnych, a
szczegolnie linii gazowych i elektrycznych.
» Roboty w bezposrednim sgsiedztwie instalacji podziemnych nalezy prowadzi¢ szczegdlnie
ostroznie i pod nadzorem kierownictwa budowy.
» W odlegtosci mniejszej niz 0,5 m od istniejacych instalacji roboty nalezy prowadzi¢ recznie, bez
uzycia sprzetu mechanicznego, narzgdziami na drewnianych trzonkach.
» Teren, na ktérym sg prowadzone roboty ziemne, powinien by¢ ogrodzony i zaopatrzony w
odpowiednie tablice ostrzegajace.
» Wykopy powinny by¢ wygrodzone barierami, ustawionymi w odlegtosci co najmniej 1.0 m od
>
>
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krawedzi wykopu.

W przypadku prowadzenia robdt w terenie dostgpnym dla oséb postronnych wykopy nalezy zakry¢
szczelnie balami.

Wykonywanie wykopow przez podkopywanie jest zabronione.

Wykopy waskoprzestrzenne i jamiste powinny by¢ bezwzglgdnie zabezpieczone przez rozparcie $cian.
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» Deskowanie zabezpieczajace wykop powinno: wystawaé co najmniej 15¢cm ponad krawedz
wykopu w celu ochrony przed spadaniem gruntu, kamieni i innych przedmiotow

» Deskowania rozbiera si¢ warstwami szeroki do 40 cm od dotu, odpitowujac stojaki miare
rozbierania $cian.

» Schodzi¢ i wechodzi¢ do wykopow mozna jedynie po drabinkach lub schodniach.

» Jesli projekt nie podaje minimalnych odlegtosci, jakie nalezy zachowac przy prowadzeniu robot w
poblizu istniejacych budynkow, przyjmuje sig,. ze odleglosci bezpieczne przy wykonywaniu
wykopow bez specjalnych zabezpieczen wynosza:

— 3,0 m -jesli poziom dna wykopu jest potozony ponad 1,0 m w stosunku do poziomu spodu
fundamentu istniejacego budynku,

— 4,0 m - jesli poziomy sa jednakowe,

— 6,0 m - jesli dno wykonywanego wykopu jest ponizej spodu istniejacego fundamentu, lecz nie
nizej niz 1,0 m.

» Przy robotach zmechanizowanych nalezy wyznaczy¢ w terenie strefe zagrozenia, dostosowang do
rodzaju uzytego sprzetu, koparki powinny zachowa¢ odleglos¢ co najmniej 0,6 m od krawedzi
wykopow.

» Nie dopuszczaé, aby miedzy koparka a srodkiem transportowym znajdowali si¢ ludzie,

» Samochody powinny by¢ ustawione tak, aby kabina kierowcy byta poza zasiggiem koparki,

» Wyladowanie urobku powinno odbywac si¢ nad dnem $rodka transportowego,

» Niedozwolone jest przewozenie ludzi w skrzyniach zgarniarek lub innego sprzetu mechanicznego

» W przypadku koniecznosci dokonania jakichkolwiek prac w poblizu pracujacych maszyn nalezy je
bezwzglednie wytaczy¢.

» Odlegtos¢ migdzy krawedzig wykopu a sktadanym gruntem powinna by¢ nie mniejsza niz:

— 3,0 m - przy gruntach przepuszczalnych,
— 5,0 m - przy gruntach nieprzepuszczalnych.

» Niedozwolone jest sktadowanie gruntow w odlegto$ci mniejszej niz 1,0 m od krawedzi wykopu
odeskowanego, pod warunkiem, ze obudowa jest obliczona na dodatkowe obciazenie odktadem
gruntu.

» Niedozwolone jest sktadowanie urobku w granicach prawdopodobnego klina odtamu gruntu przy
wykopach nieumocnionych.

» W przypadku osunigcia si¢ gruntu lub przebicia wodnego nalezy wstrzymaé roboty, zabezpieczy¢
miejsce niebezpieczne 1 ustali¢ przyczyne zjawiska; do usunigcia usuwisk lub przebi¢ wodnych
nalezy przystapi¢ niezwlocznie po ustaleniu ich przyczyny i sposobu likwidacji.

» Gdy w czasie wykonywania robot ziemnych zostang znalezione niewypaty lub przedmioty trudne
do zidentyfikowania, roboty nalezy przerwac¢, miejsce odpowiednio zabezpieczy¢ i niezwlocznie
powiadomi¢ wlasciwe wladze administracyjne i policje.

» W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe badz szczatki archeologiczne nalezy roboty
przerwacé, teren zabezpieczy¢ i powiadomi¢ wiasciwy urzad konserwatorski.

» W przypadku odkrycia poktadéw kruszyw lub innych materiatow nadajacych si¢ do dalszego
uzytku nalezy powiadomi¢ Inzyniera i uzyska¢ od niego informacje dotyczaca dalszego
postepowania.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych

w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac

urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych

tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiagzek
takiego wykonywania wykopow, aby powierzchniom gruntow nada¢ w calym okresie trwania robot
spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich

dlugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntéw i zastgpienia ich

gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony

Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢

poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.
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5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac¢ w kierunku podnoszenia
si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowac¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowe;j
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku
gruntdéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednié
ewentualny wplyw kolejno$ci 1 sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych
robdt na spelienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu
robot ziemnych.

Zrédla wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Wymagania dotyczace zageszczenia i no$nosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno speiniac

wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ I dla kategoria ruchu:
KR1-KR2
Goérna warstwa o grubosci 20cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50cm od powierzchni rob6t ziemnych 1,00

Wskaznik zageszczenia wyznacza si¢ na podstawie badan gestosci objetosciowej szkieletu gruntu
wg CEN ISO/TS 17892-3 oraz maksymalnej gestosci objetosciowej wg CEN ISO/TS 17892-2.

Dla gruntow dla ktérych nie wyznacza si¢ wskaznika zaggszczenia dla kontroli zaggszczenia
poréwnuje si¢ moduty odksztatcenia I, wg PN-S-02205. Stosunek modutu wtérnego do pierwotnego
powinien by¢ nie wiekszy niz 2,2. Badanie modulu odksztalcenia podloza przez obcigzenie ptyta
polega na pomiarze odksztatcen pionowych (osiadan) badanej warstwy podtoza pod wptywem nacisku
statycznego wywieranego za pomoca stalowej okragtlej ptyty.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajag wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed wykonaniem warstw konstrukcyjnych nalezy je dogesci¢. Modul wtorny
podtoza na poziomie projektowanego spodu warstw konstrukcyjnych powinien wynosi¢ min. 60MPa.
W przypadku niespelnienia tego warunku podloze nalezy wzmocni¢ np. przez zastosowanie
geosyntetykow , wymiany gruntu, stabilizacji wapnem, stabilizacji cementem lub innej metody
zaakceptowanej przez Inzyniera. Mozliwe do zastosowania s$rodki proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Napotkane grunty Scisliwe (torfy, namuly, inne grunty organiczne, nasypy niekontrolowane itp.)
oraz inne materialy nie mogace stanowi¢ podloza dla konstrukcji (np. gruz, $mieci, itp.) nalezy
wymieni¢ na grunt nosny. Ryzyko wystapienia takich gruntow i materiatow nalezy uwzgledni¢ w
cenie kontraktowej.

5.6. Zabezpieczenie Scian wykopow
Wskazane w dokumentacji fundamenty podpor, nalezy wykona¢ w wykopie zabezpieczonym
$ciankami szczelnym z ewentualnym rozparciem lub kotwieniem. Scianki te po obcieciu do gornej
krawedzi ptyty fundamentowej nalezy pozostawi¢ w gruncie na state.
W pozostatych przypadkach zastosowanie zabezpieczen i ich rodzaj zalezy od przyjetej przez
wykonawcg technologii prowadzenia robot.
W wykopach o $cianach podpartych lub rozpartych nalezy przestrzegaé, zeby:
—  gbrne krawedzie Scian umocnien wystawaty na wysoko$¢ 10-20cm ponad teren
— rozpory miaty trwate zabezpieczenie przed opadnigciem w dot
— krawedzie wykopu byly zabezpieczone w przypadku przewidywanego ruchu przy wykopie lub w
zasiegu pracy zurawi
— w wykopie rozpartym byly wykonane awaryjne dogodne wyjs$cia w odleglosciach nie wigkszych
niz 30m
— w przypadku, gdy poziom wody gruntowej jest wyzszy od poziomu spodu fundamentu,
umocnienia §cian wykopu musi by¢ szczelne
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Rozbidrka zabezpieczen §cian wykopow powinna by¢ prowadzona w miare¢ wykonywania

zasypki. Pozostawienie obudowy dopuszczalne jest tylko w przypadkach technicznej niemozliwosci

jej usunigcia lub, gdy wydobywanie elementow obudowy zagraza bezpieczenstwu pracy lub stwarza
mozliwo$¢ uszkodzenia konstrukceji wykonanego obiektu

Koszt opracowania projektow zabezpieczen technologicznych, wykonanie zabezpieczen

technologicznych wraz z ewentualnymi rozparciami lub kotwieniami, ich utrzymanie i rozbidrke
nalezy uwzgledni¢ w cenie jednostkowej m® wykopu.

5.7. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3m.

Nalezy zachowywac bezpieczng odlegtos¢ sprzetu od krawedzi wykopu, skarpy.

Przy wykonywaniu robot ziemnych sprzetem zmechanizowanym nalezy wyznaczy¢ strefy
niebezpieczne 1 odpowiedni oznakowaé teren prac. Strefa niebezpieczna dla sprzetu
zmechanizowanego to odleglo$¢ stanowigca zasigg pracy ramienia lub warto$¢ podana przez
producenta w instrukcji eksploatacji urzadzenia.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie
ruch maszyn wykonujacych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkoéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkt.5 oraz z dokumentacjg projektows .

Szczegodlng uwage nalezy zwrodcicé na :

a) wilasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

b) wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysickéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robot

Sprawdzenie wykonania wykopdéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegolna
uwagg nalezy zwrdcic na:

a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) doktadno$¢ wykonania wykopow,

e) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt. 5.6.

Po wykonaniu wykopu liniowego nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztaltu i wykonczenia
odpowiada on wymaganiom zawartym w Specyfikacji Technicznej oraz czy doktadno$¢ wykonania
nie przekracza tolerancji podanych w Specyfikacji Technicznej i normach m in. PN-B-06050,
PN-B-10736.

Sprawdzeniu podlega:

» wykonanie wykopu

» zabezpieczenie przewodow i kabli napotkanych w obrebie wykopu,

» stan umocnienia wykopu pod katem bezpieczenstwa pracy robotnikow zatrudnionych przy
montazu,

» wykonanie niezbednych zej$¢ do wykopow w postaci drabin,

Pomiary do odbioru nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu:

» laty 3 metrowej — pomiar rownosci dna wykopu, rownosci skarp

» niwelatora — pomiar rzednych w odstepach co 20 m

» tasmy, szablonu, taty 3 m, poziomicy lub niwelatora — pomiar szeroko$ci wykopu ziemnego,
szeroko$ci dna wykopu, rzednych powierzchni wykopu, pochylenia skarp, rownosci powierzchni
wykopu
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6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Szeroko$¢ korpusu ziemnego
Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz £10cm.
6.3.2.Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzgdne korony korpusu ziemnego nie mogg si¢ 16zni¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz —2cm
lub +0cm.
6.3.3. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.
6.3.4. Rownosé korony korpusu
Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrows, nie mogg przekraczaé 3cm.
6.3.5. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp , mierzone tatg 3-metrowa nie moga przekracza¢ +10cm.
6.3.6. Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzgdnych wysokosciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych
wigkszych niz —2cm lub +Ocm.
6.3.7. No$nos¢ i zageszczenie gruntu w wykopach.

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny
z podanym w niniejszej SST. No$no$¢ i zaggszczenie gruntu w wykopach nalezy sprawdzi¢ zgodnie z
PN-S-02205) nie rzadziej niz w 3 punktach na kazde 500m2 z powierzchni wykopu stanowiacej
podtoze stabilizacji.
6.4. Tolerancje wykonania wykopow fundamentowych

Wymiary wykopoéw fundamentowych w planie powinny by¢ wykonane z doktadnoscig +10cm
i -5cm. Ostateczny poziom dna wykopu przed wykonaniem warstwy wyrownawczej powinien by¢
wykonany z tolerancja £5cm w stosunku do rzednych projektowanych.

Zageszezenie gruntu w dnie wykopu powinno speilniaé wymagania, dotyczace minimalnej
warto$ci wskaznika zaggszczenia (I5) > 0,97.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan specyfikacji zostang odrzucone. Jesli takie zostang
wbudowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe na wlasny koszt.
Wszystkie roboty, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech od okre§lonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robodt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PELATNOSCI

Ogolne warunki ptatnosci podano w umowie z Zamawiajacym.

Cena jednostki obmiarowej wykonania wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
zdemontowanie i odtworzenie istniejgcych przeszkod terenowych,
zabezpieczenie przeszkod terenowych (w tym drzewa i krzewy),
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,
usunigcie, wywoz i przekazanie do utylizacji ziemi z wykopow nie nadajacych si¢ do zasypki
lub wbudowania w nasyp
wykonanie wykopoéw kontrolnych w celu odkrycia istniejagcego uzbrojenia podziemnego,
zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie (w tym zatoZenie rur ochronnych),
wykonanie niezbednych zej$¢ do wykopu,
wykonanie ktadek dla pieszych,
wykonanie ogrodzen tymczasowych zabezpieczajacych
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» koszt zakupu i transport materialdw na miejsce wbudowania,
» odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania oraz odwodnienie i zabezpieczenie przed
nawilgoceniem dna wykopu,
» profilowanie dna wykopu, skarp,
» zageszczenie powierzchni wykopu,
» wymiang gruntow Scisliwych i innych materialow nienos$nych,
» wzmocnienie podtoza do uzyskania nos$nosci min. 60MPa,
» przeprowadzenie pomiar6w i1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j,
» koszty utrzymania odktadu,
» rozplantowanie urobku na odktadzie,
» wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,
» rekultywacje terenu,
» wykonanie pozostatych prac niezb¢dnych do prawidtowego wykonania robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1.  PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7.  BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
9. PN-S-960101 Stabilizacja gruntow wapnem do celéw drogowych
10. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne
11. PN-81/B-03020 zm. 1 BI2/88 poz. 14 Grunty budowlane. Posadowienie budowli. Obliczenia statyczne
projektowanie.
12.  PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych
kanalizacyjnych . Warunki techniczne wykonania.
13.  PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych
14. BN-83/8836-02 Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze

10..2. Inne dokumenty

bl

Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

D-04.01.01. KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robot ziemnych — korytowania wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza pod warstwy
konstrukcyjne jezdni i torowiska, ktore zostang wykonane w ramach budowy ekranow akustycznych
wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej w ciggu drogi
krajowej nr 35 w Watbrzychu.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu oraz realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci majace na celu
wyprofilowanie 1 zageszczenie koryta po wykonaniu wykopow pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni chodnikéw 1 $ciezek rowerowych wchodzacych w sklad przedmiotowego zadania w
sposob reczny i mechaniczny z wywozem nadmiaru mas ziemnych poza teren budowy. Powierzchnia
koryta stanowi podtoze dla warstw konstrukcyjnych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.

Wskaznik zageszczenia gruntu:

[P

’ p ds
gdzie:
pa — gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego
pas — maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z
PN-88/B-04481, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych.
1.5.0gdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, SST oraz poleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow.
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, podano w SD-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdélne”’pkt.2.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania roboét
Dowolny, do odspajania gruntu, tadowania i transportu, akceptowany przez Inzyniera. Nalezy
stosowaé sprzet posiadajacy Sswiadectwa dopuszczenia, aktualne badania techniczne i instrukcje
uzytkownika.
Do wykonania wykopow, profilowania i zageszczania koryta nalezy stosowac:
» sprzet mechaniczny dostosowany do szerokosci profilowanego koryta,
» sprzet do robot recznych (wykopy 1 profilowanie),
» walce statyczne dostosowane do wielkoSci zaggszczanej powierzchni, oraz ubijaki
mechaniczne do stosowania w miejscach trudno dostgpnych,
» inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.
Kazda jednostka sprzetowa powinna by¢ w dobrym stanie technicznym, zapewniajaca uzyskanie
wymaganej jako$ci robot.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
Transport mas ziemnych pojazdami samochodowymi samowyladowczymi.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogolne

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania robét

Wyznaczenie koryta i sposob jego wykonania powinien umozliwia¢ prawidlowe wykonanie,
zgodne z dokumentacja projektowa, warstw podbudowy i nawierzchni ulic. Rozmieszczenie palikow
lub szpilek stalowych, ustawionych w rzgdach réwnoleglych, powinno umozliwia¢ naciagnigcie
sznurkow lub linek do dalszych robdt w odstgpach nie wigkszych niz 10m.

5.3. Zasady prowadzenia robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu
z danymi zawartymi w dokumentacji projektowej. Wszelkie odstgpstwa winny by¢ zarejestrowane
w dzienniku budowy i potwierdzone przez Inzyniera.

Wykonawca ma obowigzek dokonywaé biezacej kontroli warunkow gruntowych w trakcie
wykonywania wykopoéw i ich porownywania z danymi zawartymi w dokumentacji projektowe;.
Niezgodno$¢ powinna by¢ odnotowana w dzienniku budowy z powiadomieniem Inzyniera.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby nie naruszy¢ struktury gruntow
ponizej projektowanej rzednej dna koryta. W miejscach, gdzie wystepuja grunty o gorszych
parametrach, niz zaktadala to Dokumentacja Projektowa, lub w razie naruszenia struktury, nalezy
przeprowadzi¢ wymian¢ gruntu lub inne umocnienie podtoza w sposob uzgodniony z projektantem
1 Inzynierem.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wszystkie szkody w istniejgcych sieciach uzbrojenia,
zaistniale na skutek prowadzonych robét, rowniez w przypadku, gdy dokumentacja projektowa nie
przewidywata wystepowania tych urzadzen.

5.4. Wymagania dotyczace podloza

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spetniac

wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ I, dla drdg kategoria ruchu KR1-KR2

Goérna warstwa o grubo$ci 20cm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50cm od powierzchni
> 1,00
robdt ziemnych

Wskaznik zageszczenia wyznacza si¢ na podstawie badan gestosci objetosciowej szkieletu gruntu
wg BN-77/8931-12 oraz maksymalnej gestosci objetosciowej wg PN-88/B-04481.

Dla gruntéw, dla ktorych nie wyznacza si¢ wskaznika zaggszczenia dla kontroli zageszczenia
porownuje si¢ moduty odksztatcenia wg PN-S-02205. Stosunek modutu wtérnego do pierwotnego
powinien by¢ nie wigkszy niz 2,2.

Dopuszcza si¢ okreslenie wskaznika zaggszczenia przy uzyciu sondy dynamicznej lekkiej DPL.
Wykonanie badan nosnosci ptyta dynamiczng dopuszcza si¢, pod warunkiem, ze nie rzadziej niz raz
na 10 pomiarow ptyty dynamicznej wyniki sg pordwnywane z wynikami badan VSS.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajag wymaganego wskaznika
zaggszezenia, to przed wykonaniem doprowadzenia podtoza do grupy nosnosci G1 przez wykonanie
warstwy gruntu stabilizowanego cementem wg SST 04.05.01 nalezy je dogesci¢. Modut wtdrny
podtoza na poziomie projektowanego spodu warstwy konstrukcyjne powinien wynosi¢ min. 60MPa.
W przypadku niespelnienia tego warunku podloze nalezy wzmocni¢ np. przez zastosowanie wymiany
gruntu, zageszczenia, doziarnienia, stabilizacji wapnem lub cementem, wzmocnienia geosyntetykiem
lub innymi metodami uzgodnionymi z Inzynierem. Powyzsze prace nalezy uwzgledni¢ w cenie
kontraktowe;.

Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okre§lone w dokumentacji projektowej, proponuje
Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Zageszczenie nalezy prowadzi¢ bezposrednio po profilowaniu. Czynno$ci te nalezy wykonac
walcami stalowymi gladkimi lub ubijakami mechanicznymi w miejscach trudno dostgpnych. Nie
dopuszcza¢ do nadmiernego zawilgocenia gruntdw podloza. Bloto nalezy wymieni¢ na podsypke
zwirowo-piaskowg lub czeka¢ z dalszym prowadzeniem robot do czasu naturalnego wyschnigcia.
W przypadku, gdy w korycie wystepuja kamienie nalezy je usunac.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne
Ogolne zasady kontroli i jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Przy kazdym odbiorze robdt zanikajacych nalezy stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotow lub
wpisow do dziennika budowy.
Sprawdzenie wykonania wykopoéw polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowe;.
W czasie robdt wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie
1 z czestotliwosécig gwarantujgcg zachowanie wymaganej jako$ci robot i nie rzadziej niz w niniejszej
specyfikacji.
Sprawdzeniu po profilowaniu i zageszczeniu koryta podlegaja:
uksztaltowanie pionowe osi z tolerancja do lcm (1 pomiar na 25mb),
glebokos$¢ koryta z tolerancja +1cm i —2cm (1 pomiar na 50mb),
spadek poprzeczny z tolerancja 0,5% (1 pomiar na 50mb i w punktach charakterystycznych)
zageszczenia dna koryta i wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczenia z tolerancjg 2%
w stosunku do wilgotno$ci optymalnej (minimum 2 pomiary na kazdej dzialce roboczej
1 nie rzadziej niz pomiar na 250m?),
» 1o6wnos¢ podloza mierzona tata czterometrowa co 20mb z tolerancja 2cm,
» 1O6Wnos¢ poprzeczna z tolerancja jak wyzej (1 pomiar na 50mb),
Jako$¢ wykonanych robot nalezy uznaé za zgodng z wymaganiami normy PN-S-02205, jezeli
wszystkie wyniki badan spetniaja powyzsze wymagania.
W przypadku stwierdzenia usterek, Inzynier ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania
przez wykonawce na koszt wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robodt
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Obmiaru ilo$ciowego dokonuje sie¢ w m* powierzchni koryta.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
Odbiorom podlegaja wszystkie roboty wymienione w niniejszej specyfikacji technicznej wedlug zasad
podanych w normach i SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w umowie z Zamawiajgcym.
9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje wszystkie niezbedne czynno$ci konieczne do wykonania
robot w tym miedzy innymi:
» prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
» dostawe, montaz, utrzymanie i rozbiorke urzadzen umozliwiajagcych ewentualny ruch pieszych,
» oznakowanie i zabezpieczenie robot,
» wykonanie profilowania koryta z transportem urobku na sktadowisko obejmujgce: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie 1 wyladunek,
» ewentualne odwodnienie i ochrona wykopu w czasie jego wykonywania,
» profilowanie dna wykopu reczne i mechaniczne,
» koszty utrzymania koryta lub podtoza,
» zageszczenie powierzchni wykopu,
» przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych,
» wykonanie pozostatych prac niezb¢dnych do prawidlowego wykonania robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

YV VYV

10.2 Inne dokumenty
Instrukcja Badan Podlozg Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych. Warszawa GDDP 1998.
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Szczegélowa Specyfikacja Techniczna
D-04.03.01. OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni
w ramach budowy ekranow akustycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla
odcinka ul. Wroctawskiej w ciggu drogi krajowej nr 35 w Watbrzychu.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem nastgpnej warstwy
nawierzchni, a w szczeg6lnosci: oczyszczenie i skropienie podbudéw z kruszywa tamanego, w
zakresie przedstawionym w Dokumentacji Projektowe;.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z SST D-05.03.24.  , Nawierzchnia z betonu asfaltowego AC 5 S”
pkt. 1.4. Pozostale okre§lenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania podano
w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogolne stosowania materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skltadowania podano w SST
D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 2.
2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Materialy do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni musza by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera i muszg posiada¢ Deklaracjg Wtasciwosci Uzytkowych.

Do kazdej ilosci jednorazowo odbieranej partii lepiszcza dotaczona powinna by¢ deklaracja
wlasciwosci uzytkowych.
2.3 Emulsja asfaltowa

Do zlgczania warstw konstrukcji nawierzchni nalezy uzy¢ kationowe emulsje asfaltowe lub
kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami o wlasciwo$ciach zgodnych =z
»Wymaganiami Technicznymi — Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych”, WT-3
Emulsje asfaltowe 2009.Kationowe emulsje asfaltowe przeznaczone do ztaczania warstw konstrukcji
nawierzchni powinny spetnia¢ wymagania okre§lone w tabeli 1, a emulsje asfaltowe modyfikowane
polimerami powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tabeli 2.

Tabela 1 Wymagania dotyczace kationowych emulsji asfaltowych stosowanych do ztgczania warstw

nawierzchni
Wymaeania Metody C60 B3 ZM lub C60 B4 ZM
ymag badan wg Jednostka Zakres
techniczne Klasa s
normy wartosci
50 do 100
Tndeks rozpadu 11)3%'7?_\11 ; 3 lub 4 ub
70 do 130
Zawarto$¢ lepiszcza PN-EN 1428 % (m/m) 5 58 do 627
Czas wyptywu dla PN-EN b)
®2 mm w 40°C 12846 > ! TBR
Pozostatos¢ na sicie PN-EN 1429 % (m/m) 1 TBR
0,5 mm
Trwalosc po 7 dniach | p\ EN 1429 | 04 (m/m) 1 TBR
magazynowania
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Wymacania Metody C60 B3 ZM lub C60 B4 ZM
ymag badan wg Jednostka Zakres
techniczne Klasa .
normy wartoscli
. PN-EN .
Sedymentacja 12847 % (m/m) 1 TBR
PN-EN
o 13614 % pokrycia ! TBR
Adhezja . .
WT-3, powierzchni
. 2 >75
zatacznik 2
. PN-EN o
pH emulsji 12850 - >3.5
Penetracja w 25°C PN-EN 1426 0,1 mm 3 <100°

2.4. Skladowanie emulsji

Warunki przechowywania nie mogag powodowa¢ utraty cech emulsji i obnizenia jakoSci.
Przechowywanie i transport emulsji powinien by¢ zgodny z zaleceniami producenta.
3.SPRZET
3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 3.
Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robot,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie zostang dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni
Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
a) szczotki mechaniczne,
b) sprezarki,
¢) zbiorniki z woda,
d) szczotki reczne.
3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarki wyposazonej w urzadzenia
pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzenie i regulowanie nastepujacych parametrow:
temperatury, ci$nienia, obrotow pompy dozujacej lepiszcze, predkosci poruszania si¢ skrapiarki,
wysokosci 1 dtugosci kolektora do rozktadania lepiszcza oraz ilosci lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarki powinna
zapewnia¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancjag 10% w stosunku do ilosci zatozonej Zbiornik na
lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie stalej
temperatury lepiszcza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Transport emulsji powinien odbywac si¢ w cysternach samochodowych. Dopuszcza sig
stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowych. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji
powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wickszej niz 1m?,
a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajacy przeptyw emulsji. Cysterny pojemniki
1 zbiorniki przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny
zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

Asfalty nalezy przewozi¢ w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajacych izolacje
termiczng, zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i1 zabezpieczonych przed
dostepem wody.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogolne

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi, do akceptacji, projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywanie podtoza pod warstwe asfaltowa
1 potaczenia migdzywarstwowe.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie wszystkich kolejnych warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu,

brudu i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem.
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W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywac szczotek rgcznych. Zanieczyszczenia stwardniale, nie
dajace si¢ usuna¢ mechanicznie, nalezy usung¢ recznie lub za pomocg dostosowanego sprzetu.
Oczyszczeniu podlegaja:

a) podbudowy z kruszywa tamanego,

b) podbudowy bitumicznych,

e) warstwa wigzaca.
5.3. Skropienie warstwy nawierzchni
Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona. Jezeli do oczyszczenia warstwy byla uzywana
woda to skropienie lepiszczem moze nastgpi¢ dopiero po wyschnicciu warstwy, z wyjatkiem
zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze by¢ wilgotna. Skropienie warstwy moze
rozpocza¢ si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia. Temperatura emulsji asfaltowej przy
skrapianiu powinna mie$ci¢ si¢ w przedziale 50 do 85°C.
Skropienie podtoza nalezy wykonywa¢ rownomiernie stosujac rampy do skrapiania, np. skrapiarki do
lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza si¢ skrapianie reczne lanca w miejscach trudnodostepnych (np.
$cieki uliczne) oraz przy urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni lub ja ograniczajacych. W razie
potrzeby urzadzenia te nalezy zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem.
Skropiona emulsjg asfaltowa warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okres
niezbedny do calkowitego rozpadu emulsji i odparowania wody z emuls;ji.
Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢
skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.
Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione.

5.4. Zuzycie emulsji

W razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajacej wymagang lepkosc.
Skropienie powinno by¢ rownomierne a ilos¢ rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody powinna
by¢ réwna iloéci zalozonej w tabeli nr 3 z tolerancja 10 %.

Skropiona emulsja asfaltowa warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na
okres niezbedny do catkowitego rozpadu emulsji i odparowania wody z emulsji.

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie
wody; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmnie;j:

8h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m2 emulsji,
2h przy ilosci od 0,5 do 1,0 kg/m2 emulsji,
0,5 h przy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m2 emulsji.

Przed ulozeniem warstwy 2z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbgdny ruch
budowlany oraz wykona¢ ochronng warstwe zgodnie z p.7.3.4 WT-2 2016 cz. II.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione.

Zuzycie kationowej emulsji asfaltowej winno by¢ zgodnej z wymaganiami ,,WT-2 2016 —
czes¢ 1 Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych”
do skropienia warstw konstrukcyjnych powinno by¢ takie, aby po odparowaniu wody z emulsji, ilosci
asfaltu wynosity odpowiednio:

Tablica 3 Wymagania dotyczace ilo$ci emulsji

. llos¢ pozostatego
Uktadana warstwa asfaltowa Podtoze pod warstwe asfaltowg lepiszcza [ke/m’]
Warstwa $cieralna z mieszanki AC Podbudowa z mieszanki niezwigzanej 0,5+0,7

Przy ustalaniu ilosci emulsji do skropienia pod geosiatkg nalezy bra¢ pod uwage zalecenia Producenta
geosyntetyku.
Doktadne zuzycie emulsji do zlgczenia warstw bitumicznych powinno zosta¢ sprawdzone na odcinku
probnym, w zaleznosci od rodzaju warstwy, stanu jej powierzchni oraz zawartos$ci asfaltu w emulsji
(pkt.5.3). Tlo$¢ lepiszcza powinna by¢ dobrana w taki sposob, aby zapewniata catkowite pokrycie
emulsja skrapianej powierzchni a jednocze$nie nie powodowata sptywu emulsji po nawierzchni.
Warunki przechowywania emulsji nie moga powodowa¢ utraty jej cech i1 obnizenia jakoSci.
Przechowywanie i transport emulsji powinien by¢ zgodny z zaleceniami producenta.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
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6.2. Sprawdzenie jakoSci lepiszcza
Ocena lepiszcza stosowanego do skropienia warstw nawierzchni powinna by¢ oparta na atestach
producenta. W przypadku braku atestu, wykonawca powinien przedstawi¢ wiasne badania.
6.3. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza
Jednorodno$¢ skropienia i zuzycia lepiszcza powinna by¢ sprawdzana wizualnie.
Zaleca si¢ przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza wg metody podanej w opracowaniu
,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenie ilo$ci rozktadanego lepiszcza”.
Skrapiarka powinna zapewnia¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancjg 10% od ilosci zatozone;.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1m” (metr kwadratowy) oczyszczonej i skropionej warstwy na
podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaréw w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 8.
Roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
ktory powinien by¢ dokonywany na podstawie wynikéw pomiarow, badan i oceny wizualne;j.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w umowie z Zamawiajacym.
Cena jednostki obmiarowej wykonania oczyszczenia i skropienia powierzchni obejmuje:

» przygotowanie robot i ich oznakowanie,
» mechaniczne oczyszczenie warstw konstrukcyjnych z ewentualnym polewaniem wodg lub
uzyciem sprezonego powietrza,
» reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen;
» dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek oraz podgrzanie do wymaganej
temperatury,
» skropienie warstwy lepiszczem (emulsja asfaltowa szybkorozpadowa) w ilosci okre§lonej w
specyfikacji technicznej lub uzgodnionej z Inzynierem,
» wykonanie pozostatych prac niezbednych do prawidtowego wykonania robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Wymagania Techniczne. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych. WT-3 Emulsje asfaltowe.
2. ,,WT-2 2014 — cz¢é¢ I Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych Mieszanki mineralno- asfaltowe”

3. ,,WT-2 2016 — czes¢ 11 Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych Wykonanie warstw nawierzchni
asfaltowych”

D-04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych WROCLAW 2019



Budowa ekranow akustycznych wynikajgcych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej
w ciggu drogi krajowej nr 35 w Watbrzychu
Strona 49

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna

D-04.04.02. PODBUDOWA Z MIESZANKI NIEZWIAZANEJ C90/3
STABILIZOWANEJ MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru Robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z mieszanko niezwiazanej Coos
stabilizowanej mechanicznie w ramach budowy ekranéw akustycznych wynikajacych z analizy
porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej w ciggu drogi krajowej nr 35 w Watbrzychu.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu oraz realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
o0 uziarnieniu 0 /31,5mm $ciezek rowerowych o grubosci 15c¢m, zgodnie z lokalizacja przedstawiong
w Dokumentacji Projektowe;.
1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;j
1.4.2. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu
w optymalnej wilgotnosci kruszywa
1.4.3. Pozostate okreslenia sg zgodne z odpowiednimi normami i definicjami podanymi w SST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakoéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny. Kruszywo
powinno mie¢ uziarnienie 0/31,5mm.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubo$ci warstwy ukladanej
jednorazowo.
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Mieszanki kruszyw 0/31,5 do podbudowy zasadniczej
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2.3.2. Whasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny odpowiada¢ wymaganiom przewidzianym jak dla warstwy podbudowy
zasadniczej 1 spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1-4.

Tablica 1. Whasciwos$ci kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy zasadniczej

L.p. Wiasciwosci Podbudowa zasadnicza
KR1-KR2
1 Uziarnienie wg. PN-EN 933-1 Gc80/20
Gr80
Ga75
2 Ogolne granice i tolerancje uziarnienia kruszywa grubego na sitach GT20/15
posrednich wg PN-EN 933-1, odchylenie nie wieksze niz wg kategorii
3 Tolerancje typowego uziarnienia kruszywa drobnego i kruszywa o GTr10
ciggltym uziarnieniu wg PN-EN 933-1 GTa20
4 Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN 933-4, maksymalne wartosci FI
wskaznika ptaskos$ci *
5 Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN 933-4, maksymalne wartosci SI
ot 55
wskaznika ksztattu
6 Kategorie  procentowych  zawarto$ci ziaren o  powierzchni
przekruszonej lub tamanych oraz ziaren catkowicie zaokraglonych w Cous
kruszywie grubym wg PN-EN 933-5
7 Zawarto$¢ pylow
w kruszywie grubym Thettarowana
w kruszywie drobnym fDektarowana
8 Odporno$¢ na rozdrabnianic wg PN-EN 1097-2, kat. nie wyZsza niz LA
9 Odporno$¢ na $cieranie kruszywa grubego wg PN-EN 1097-1 MpeDeklarowana
10 Gestos¢ wg PN-EN 1097-6 Deklarowana
11 Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1097-6 WeaNR
12 Siarczany rozpuszczalne w kwasie wg PN-EN 1744-1 ASwr
13 Calkowita zawarto$¢ siarki wg PN-EN 1744-1 Sar
14 Sktadniki rozpuszczalne w wodzie wg PN-EN 1744-3 Brak substancji szkodliwych w stosunku do
srodowiska wg odrebnych przepisow
15 Zanieczyszczenia Brak zadnych ciat obcych takich jak drewno, szkto,
plastik, mogacych pogorszy¢ wyréb koncowy
16 Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3, wg PN-EN 1097-2 SBia
17 | Mrozoodporno$¢ na frakcji kruszywa 8/16 wg PN-EN 1367-1 - skaly magmowe i przeobrazone F,
- skaty osadowe Fo
18 Sktad materiatlowy Deklarowany
Tablica 2. Wymagania wobec jednorodno$ci uziarnienia na sitach kontrolnych
Porownanie z deklarowang przez producenta wartos$cig (S)
Uziarnienie Tolerancje przesiewu przez sito (mm), %(m/m)
0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 31,5
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8 - -

Tablica 3. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — réznice w przesiewach podczas
badan kontrolnych produkowanych mieszanek
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Uziarnie Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszankach;
nie [réznice przesiewdw w %o(m/m) przez sito (mm)]
1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22,4 16/31,5
min. | max. | min. | max. [ min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. [ max. | min. | max.
0/31,5 4 15 7 20 - - 10 | 25 - - 10 | 25 - - - -
Tablica 4. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwigzanej o uziarnieniu 0/31,5
Wilasciwos$ci mieszanki niezwigzanej KR1-6
1 [Uziarnienie wg PN-EN 933-1; 0/31,5
2 |Maksymalna zawarto$¢ pytu, kategoria nie wyzsza niz: UF,
3 [Minimalna zawarto$¢ pyhu LFxr
4 [Zawarto$¢ nadziarna, kategoria nie nizsza niz: OCoy
5 | Uziarnienie Krzywe uziarnienia wg rys.1
6 [ Tolerancja przesiewu—poréwnanie z wartoscia deklarowana przez dostawce Tablica 2
7 [Jednorodno$¢ uziarnienia — r6znice w przesiewach Tablica 3
8 [Wrazliwos¢ na mréz; wskaznik piaskowy (%), nie mniejszy niz: SEus
9 Odporno$¢ na rozdrabnianie (dotyczy frakcji 10/14odsianejz mieszanki) wg PN-EN 1097-1, LA
kategoria nie wyzsza niz: s
1 Odpom.osc nascieranie (dotyczy frakcji 10/14odsianejz mieszanki) wg PN-EN 1097-2, Deklarowana
0 |kategoria pg
1 |Mrozoodporno$¢ wg PN-EN1367-1, jako warto$¢ $rednia wazona, kategoria nie wyzsza niz: Fs4
1 | Warto§¢ CBR(%) po =zageszczeniu wg metody Proctora do wskaznika zaggszczenia 80
2 |wymaganego dla danej warstwy, przy energii 0,59J/cm®i moczeniu w wodzie 96h, co najmniej:
| Wodoprzepuszczalno§¢  mieszanki w warstwie odsaczajacej po zaggszczeniu wg metody
3 Proctora do wskaznika zageszczenia Is = 1,0, , przy energii 0,59J/cm’ , wspotczynnik filtracji kio Brak wymagan
(cm/s) , co najmniej
411 Proctora 80-100

Za miarodajne uznaje si¢ : uziarnienie mieszanki, zawarto$¢ pytu, zawarto$¢ nadziarna, wskaznik plastycznosci, wskaznik piaskowy i
wodoprzepuszczalno$é, okreslone po pigciokrotnym rozdrobnieniu w aparacie Proctora lub dla mieszanki kruszywa pobranej na
budowie z zaggszczonej warstwy.

2.3.3. Woda
Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wode spetniajaca wymagania PN-EN 1008.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujagce wodg —
mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania
— w miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub male walce wibracyjne.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 4

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed =zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem.
5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
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5.2.Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowg powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.05.01.
Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych czastek gruntu
do podbudowy. Warunek nie przenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis 5

dgs
w ktorym :
D,s— wymiar boku oczka sita przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy [mm]
dss — wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza [mm)].

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢é wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzad
w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeg6dlnych
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
rozlozona w sposob zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa sktada si¢ z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokos$ciowych.
Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej okre$lonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 . Material nadmiernie wilgotny
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa
jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona ilo$cia
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien wynosi¢ min. 1,00 dla $ciezki
TOWErowe;.

Badanie modutu odksztalcenia podtoza wg PN-S-02205 przez obcigzenie plyta polega na
pomiarze odksztalcen pionowych (osiadan) badanej warstwy podtoza pod wpltywem nacisku
statycznego wywieranego za pomoca stalowej okraglej ptyty. Wtorny modut odksztatcenia E, na
goérnej powierzchni warstwy nie powinien by¢ mniejszy od 100MPa. Zageszczenie warstwy
podbudowy nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy wskaznik odksztatcenia liczony jako stosunek wtornego
modutu E; do pierwotnego modulu odksztalcenia E, jest nie wigkszy od 2,2.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywatl za zgoda Inzyniera gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewltasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien dostarczy¢é dokumenty z badan kruszyw
przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji
materiatow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okre§lone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 5.
Tablica 5. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Czestotliwos¢ badan

maksymalna powierzchnia
podbudowy przypadajaca
na jedno badanie [m?]

L.p. Wyszczegdlnienie badan minimalna liczba badan na
dziennej dzialce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki ) 500

2 | Wilgotno$¢é mieszanki

3 | Zaggszczenie warstwy 10 probek na 1000m?

4 | Badanie wlasciwos$ci kruszywa wg tab. 1 | Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

5 Nosnos¢ (badanie pierwotnego i nie mniej niz jeden raz w trzech punktach na 1000m?
wtornego modutu odksztatcenia) powierzchni

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w niniejszej specyfikacji.
Probki nalezy pobieraé w sposob losowy z rozlozonej warstwy przed jej zageszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora zgodnie z PN-B-04481 z tolerancjg £1%.

Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggni¢cia wskaznika zaggszczenia
1,0 dla $ciezki rowerowe;.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg PN-S-02205. Dopuszcza sig¢
wykonanie sprawdzenia zaggszczenia podbudowy przy uzyciu ptyty dynamiczne;.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy
stosunek wtornego modutu E, do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wickszy od 2,2 dla
kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych
w specyfikacji. Probki powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano

w tablicy 6.
Tablica 6. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie
L.p. | Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
1 | Szeroko$¢ podbudowy 20 razy na km
2 | Rowno$¢ podiuzna Co 20m tatg na kazdym pasie ruchu
3 | Rowno$¢ poprzeczna 20 razy na lkm
4 | Spadki poprzeczne*®’ 20 razy na lkm
5 | Rzedne wysokoséciowe Co 10m
6 | Uksztattowanie osi w planie*®’ Co 10m
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L.p. | Wyszczegoélnienie badan i pomiar6w Minimalna czestotliwo$¢ pomiardw
7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej lecz nie
rzadziej niz raz na 100m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach lecz nie rzadziej niz raz na 100m’
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych
hukow poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nie moze réznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10cm, -5cm.
6.4.3. Rownos$¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne nalezy mierzy¢ tatg zgodnie z BN-68/8931-04. NierownoS$ci poprzeczne
nalezy mierzy¢ latg. Nierdéwnosci podbudowy nie moga przekracza¢ 10mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa, z tolerancja +0,50%

6.4.5. Rzedne wysokos$ciowe podbudowy
Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ —1cm, Ocm
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £3cm.
6.4.7. Grubo$¢ podbudowy
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz £10%,
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

Wtorny modut odksztalcenia E; na gornej powierzchni kazdej warstwy z kruszywa powinien by¢
nie by¢ mniejszy od 100MPa. Maksymalna dopuszczalna warto$¢ wskaznika odksztatcenia [,<2,2.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wicksze odchylenia od okreslonych
w specyfikacji powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmnie;j
10cm, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonane;j
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz Scm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie
materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednia gleboko$¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materialem
o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te wykona Wykonawca na wlasny koszt. Po wykonaniu tych roboét nastapi ponowny
pomiar i ocena grubos$ci warstwy wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy

6.5.3. Niewlasciwa nosno$¢ podbudowy

Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Projektanta i zaakceptowane
przez Inzyniera.

Koszt tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robaét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m* (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w umowie z Zamawiajacym.
9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje wszystkie niezbedne czynno$ci konieczne do
wykonania robdét w tym miedzy innymi:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie 1 ewentualng naprawe oraz dogeszczenie podioza,

zakup i dostarczenie materialow,

opracowanie recepty,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

rozlozenie mieszanki,

zaggszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w SST,

utrzymanie podbudowy w czasie robot,

wykonanie pozostatych prac niezbg¢dnych do prawidlowego wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-04481

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
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Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiagkliwos$ci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne.

Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metodg bromowg
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

XN B DD =

9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

14. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

15. PN-B-30020 Wapno

16. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu

17. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

18. PN-S-96035 Popioly lotne

19. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

20. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych

21. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

22. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tata

23. WT-4 Mieszanki niezwiazane dla drog krajowych

10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

D-04.04.02 Podbudowa z mieszanki niezwigzanej C90/3 stabilizowanej mechanicznie

WROCLAW 2019



Budowa ekranow akustycznych wynikajgcych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej
w ciggu drogi krajowej nr 35 w Walbrzychu
Strona 56

Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

D-05.02.11. FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno w ramach budowy
ekranow akustycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka
ul. Wroctawskiej w ciggu drogi krajowej nr 35 w Walbrzychu.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu oraz realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z frezowaniem rozbiorkowym nawierzchni asfaltowych na zimno na glebokos¢ ok.4cm istniejacych
nawierzchni Sciezek rowerowych.

Destruktu z frezowania jest wilasno$cig Zamawiajgcego i nalezy go odtransportowaé przez
Wykonawce na miejsce wskazane przez Zamawiajacego na odlegtos¢ do 15km.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno — kontrolowany proces skrawania gornej war-

stwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong gtebokos¢.

1.4.2. Pozostate okreslenia s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do frezowania

Nalezy stosowac¢ frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslong glebokos¢. Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie
wymaganej rownosci oraz pochylen poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Do
matych robot Inzynier moze dopusci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szeroko$¢ bebna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu robodt. Przy lokalnych
naprawach szeroko$¢ bgbna moze by¢ dostosowana do szerokos$ci skrawanych elementow
nawierzchni.

Wykonawca powinien przedstawi¢ dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiek
watpliwosci przeprowadzi¢ demonstracje pracy frezarki, na wlasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 4.
4.2. Transport sfrezowanego materialu

Transport sfrezowanego materialu powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewni¢ prace frezarki
bez postojow. Material moze by¢ wywozony dowolnymi $rodkami transportowymi spelniajace
wymagania w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robodt

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glebokosci, szerokosci i pochylen zgodnych
z dokumentacja projektowa i SST.
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Nadmiar destruktu z frezowania nalezy odtransportowa¢ na odlegto$¢ do 15km na miejsce
wskazane przez Zamawiajacego.
Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czesci nawierzchni, to wowczas, ze
wzgledow bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastepujace warunki:

» nalezy usung¢ Sciety material i oczysci¢ nawierzchnig,

» przy frezowaniu poszczeg6lnych pasow ruchu, wysokos¢ podtuznych pionowych krawedzi
nie moze przekracza¢ 40mm,

» przy sfrezowaniu nawierzchni przy linii krawgznika ($cieku) dopuszcza si¢ wigkszy uskok
niz okreslono w pkt b), ale przy glebokosci wigkszej od 75Smm wymaga on specjalnego
oznakowania,

» krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo Scigte.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 6.
6.2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych
6.2.1. Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanej na zimno w tym rownos¢
podtuzna, réwnos$¢ poprzeczna, spadki poprzeczne, szeroko$¢ frezowania i glebokos¢ frezowania
nalezy wykona¢ co najmniej 2 razy dla kazdego parametru w miejscu wlaczenia.
6.2.2. R6wno$¢ nawierzchni
Nieréwnosci podtuzne po frezowaniu mierzone tata 4-metrowa nie powinny przekracza¢ 9mm.
6.2.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa,
z tolerancja £0,5%.
6.2.4. Szerokos¢ frezowania
Szerokos¢ frezowania powinna odpowiada¢ szeroko$ci okreslonej w Dokumentacji Projektowej
z doktadnoscig £5cm.
6.2.5. Gleboko$¢ frezowania
Glegbokos¢ frezowania powinna odpowiadac gitebokosci okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m* (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne warunki ptatnosci podano w umowie z Zamawiajgcym.
Cena jednostki obmiarowej jednostki obmiarowej wykonania frezowania na zimno nawierzchni
asfaltowej obejmuje:
prace pomiarowe,
oznakowanie robot,
frezowanie,
zatadunek i transport sfrezowanego materiatu,
przeprowadzenie pomiar6w wymaganych w specyfikacji technicznej,
uporzadkowanie terenu robot,
wykonanie pozostatych prac niezb¢dnych do prawidlowego wykonania robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

YVVVVYVYVY

D-05.02.11. Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno WROCLAW 2019



Budowa ekranow akustycznych wynikajgcych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej
w ciggu drogi krajowej nr 35 w Walbrzychu
Strona 58

D-05.02.11. Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno WROCLAW 2019



Szczegolowa Specyfikacja Techniczna

D-05.03.24. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO ACS5 S

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem cienkich warstw §cieralnych ,,na goraco”
na chodnikach oraz warstw wyrownawczych w konstrukcji torowiska w ramach budowy ekranow
akustycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej
w ciggu drogi krajowej nr 35 w Walbrzychu.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowej specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem cienkich warstw $cieralnych ,,na gorgco” o grubosci 4cm na $ciezkach rowerowych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Asfalt drogowy: asfalt stosowany do otaczania kruszyw mineralnych, uzywanych do nawierzchni
drogowych. W Europie najczgsciej uzywane rodzaje asfaltow drogowych sa definiowane penetracjg o
maksymalnej wielkosci 900x0,1 mm, oznaczang w temperaturze 25°C.

Asfalt modyfikowany: asfalt, ktorego wlasciwosci reologiczne zostaty zmodyfikowane w procesie
produkcji w wyniku uzycia $rodkéw modyfikujacych. Srodkiem modyfikujacym moze byé w
szczegolnosci: kauczuk naturalny, syntetyczne polimery, siarka i niektore zwigzki metaloorganiczne, z
wyjatkiem katalizatoréw ucierania takich, jak: chlorek zelaza, kwas fosforowy i pigciotlenek fosforu.
Widkna i proszki organiczne nie s3 modyfikatorami asfaltu.

Asfalt uplynniony — asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

Beton asfaltowy: mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktorej kruszywo o uziarnieniu ciggtym lub
niecigglym tworzy wzajemnie klinujacg si¢ strukturg.

Destrukt asfaltowy: mieszanka mineralno-asfaltowa, ktora jest uzyskiwana w wyniku frezowania
warstw asfaltowych, rozkruszenia ptyt wycietych z nawierzchni asfaltowej, bryt uzyskiwanych z ptyt
oraz z mieszanki mineralno-asfaltowej odrzuconej lub bedacej nadwyzka produkc;ji.

Dodatek: materiat, ktory moze by¢ dodawany do mieszanki w matych ilosciach, np. widkna
organiczne i nieorganiczne lub polimery, w celu poprawy cech mechanicznych tej mieszanki, jej
urabialnosci lub koloru.

Emulsja asfaltowa modyfikowana polimerami: emulsja, w ktoérej asfalt jest modyfikowany
polimerami albo jest to emulsja modyfikowana lateksem kationowym.

Emulsja asfaltowa: emulsja, w ktorej faza zdyspergowang jest asfalt, a fazg ciagla jest woda lub
roztwér wodny, o ile nie ustalono inaczej. Emulsjg asfaltowg jest takze emulsja, w ktorej
zdyspergowana faza moze zawiera¢ uptynniacz, dodawany w celu tatwiejszego zemulgowania asfaltu
lub poprawy charakterystyki uzytkowej emulsji.

Granulat asfaltowy: destrukt asfaltowy stosowany jako materiat sktadowy w produkcji mieszanek
mineralno-asfaltowych

w technologii na goraco.

Kategoria ruchu (KR) - obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobg.

Kationowa emulsja asfaltowa: emulsja, w ktorej emulgator nadaje dodatnie tadunki czastkom
zdyspergowanego asfaltu.

Kruszywo drobne: kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 2 mm, ktérego wicksza cze§¢ pozostaje na
sicie 0,063 mm. Kruszywo drobne moze powsta¢ w wyniku kruszenia lub naturalnego rozdrobnienia
skaty albo zwiru lub przetworzenia kruszywa sztucznego.

Kruszywo grube: kruszywo z ziaren o wymiarze: D <45 mm oraz d > 2 mm.

Kruszywo naturalne: kruszywo ze zl6z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktére moze by¢
poddane wylacznie obrobce mechanicznej. Kruszywo naturalne jest uzyskiwane z mineralnych
surowcow takich, jak: zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo tamane ze skal, kruszywo z nadziarna i
otoczakow.
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Kruszywo o ciaglym uziarnieniu: kruszywo, ktore sktada si¢ z kruszywa grubego i drobnego, ktore
moze by¢ uzyskiwane bez rozdzielenia na kruszywo grube i drobne lub przez potaczenie kruszywa
grubego i drobnego.

Kruszywo sztuczne: kruszywo pochodzenia mineralnego, uzyskiwane w wyniku sztucznego procesu
przemystowego obejmujacego obrobke termiczng lub inng modyfikacje. Do kruszywa sztucznego
zalicza si¢ w szczegodlnosci kruszywo z zuzli: wielkopiecowych, stalowniczych i pomiedziowych.
Kruszywo z recyklingu: kruszywo powstale w wyniku przerdbki materiatu zastosowanego uprzednio
w budownictwie.

Kruszywo: ziarnisty materiat stosowany w budownictwie, ktory moze by¢: naturalny, sztuczny lub z
recyklingu.

Mieszanka drobnoziarniste: mieszanki mineralno-asfaltowe do warstwy $cieralnej (z wylaczeniem
asfaltu lanego), wiazacej i podbudowy, w ktorej wymiar D kruszywa jest mniejszy niz 16 mm.
Mieszanka mineralno-asfaltowa: mieszanka mineralna z odpowiednig iloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposdb, spetniajaca okreslone wymagania.
Mieszanka mineralna (MM) — mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okre§lonym
sktadzie i uziarnieniu.

Mieszanki gruboziarniste: mieszanki mineralno-asfaltowe do warstwy wigzacej i podbudowy, w
ktorej wymiar D kruszywa jest nie mniejszy niz 16 mm.

Modyfikator — s$rodek chemiczny dodawany do asfaltu, zmieniajacy struktur¢ czasteczkowa
lepiszcza, zmniejszajacy lepko$¢, ulatwiajacy otaczanie kruszywa, polepszajacy wiasciwosci
adhezyjne i w efekcie zwickszajacy wytrzymatos¢ i odporno$¢ na odksztalcenia mieszanek mineralno-
bitumicznych.

Nadziarno: cz¢$¢ kruszywa pozostajagca na gornym sicie zestawu sit uzywanego do oznaczania
wymiaru kruszywa.

Nawierzchnia: konstrukcja sktadajaca si¢ z jednej lub kilku warstw stluzacych do przejmowania i
rozktadania na podtoze obcigzen od ruchu na podtoze.

Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o dlugosci co najmniej 50m) wykonany
w warunkach zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzgtu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robot.

Podbudowa: gtéwny element konstrukcyjny nawierzchni; podbudowa moze by¢ utozona w jednej lub
kilku warstwach okreslanych jako podbudowa gérna, dolna itd.

Podloze pod warstwe asfaltowa — powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

Podziarno: cze$¢ kruszywa, przechodzaca przez dolne sito zestawu sit uzywanego do oznaczania
wymiaru kruszywa.

Projektowanie empiryczne mieszanki mineralno-asfaltowej: projektowanie sktadu mieszanki
mineralno-asfaltowej na podstawie wymagan empirycznych.

Projektowanie funkcjonalne mieszanki mineralno-asfaltowej: projektowanie sktadu mieszanki
mineralno-asfaltowej na podstawie funkcjonalnej wymagan funkcjonalnych.

Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wlasciwosci sg zgodne z receptg laboratoryjng.

Pyk: kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm.

Sklad mieszanki (recepta): docelowy sktad mieszanki mineralno-asfaltowej, ktory moze by¢ podany
jako sktad wejsciowy lub wyjsciowy.

Specyfikacja empiryczna: zestaw wymagan dotyczacych sktadu i materiatdéw sktadowych wraz z
wymaganiami powigzanymi funkcjonalnie.

Specyfikacja funkcjonalna: zestaw wymagan funkcjonalnych oraz ograniczona liczba wymagan
dotyczacych sktadu mieszanki i jej sktadnikow z wieksza swoboda doboru sktadu niz w wymaganiach
empirycznych. W praktyce niektdre wiasciwosci beda powigzane funkcjonalnie.

Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu do
materialbw mineralnych oraz zwigksza odpornos¢ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie woda; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

Typ mieszanki mineralno-asfaltowej: okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowej wyrozniajace te
mieszanke sposrdd zbioru wszystkich mieszanek mineralno-asfaltowych, wyrdznienie to moze
wynika¢ ze wzgledu na: krzywa uziarnienia kruszywa (ciagla, nieciagly), zawartos¢ wolnych
przestrzeni, proporcje sktadnikoéw, lub technologi¢ wytwarzania i wbudowania;, w niniejszym
dokumencie wyr6znia si¢ nastgpujace typy mieszanek mineralno-asfaltowych: beton asfaltowy, beton
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asfaltowy o wysokim module sztywnos$ci, beton asfaltowy do bardzo cienkich warstw (mieszanka
BBTM), mieszanka SMA, asfalt lany, asfalt porowaty oraz destrukt asfaltowy.

Uziarnienie: sktad ziarnowy kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren przechodzacych przez
okreslony zestaw sit.

Warstwa S$cieralna: gorna warstwa nawierzchni bedaca w bezposrednim kontakcie z kotami
pojazdow.

Warstwa technologiczna: konstrukcyjny element nawierzchni uktadany w pojedynczej operacji.
Warstwa wyréwnawcza: warstwa o zmiennej grubosci ulozona na istniejgcej warstwie, w celu
uzyskania odpowiedniego profilu potrzebnego do utozenia kolejnej warstwy o wymaganej grubosci.
Warstwa: element konstrukcji nawierzchni zbudowany z jednego materiatu. Warstwa konstrukcyjna
moze sktada¢ si¢ z jednej lub wielu warstw technologicznych.

Wejsciowy sklad mieszanki: przedstawienie sktadu mieszanki zawierajace: materiaty sktadowe,
krzywa uziarnienia i procentowg zawartos¢ lepiszcza w stosunku do mieszanki mineralno-asfaltowe;j
(zazwyczaj wynik walidacji laboratoryjnie zaprojektowanego sktadu mieszanki).

Wyjsciowy sklad mieszanki: przedstawienie skladu mieszanki zawierajgce materialy skladowe,
usrednione wyniki uziarnienia oraz zawarto$ci lepiszcza rozpuszczalnego, oznaczone laboratoryjnie
(zazwyczaj bedzie to wynik walidacji produkcji).

Wymaganie funkcjonalne: wymaganie wobec podstawowej wlasciwosci materiatowej (np.
sztywnosci, zmgczenia), ktora charakteryzuje ten material i pozwala prognozowaé jego zachowanie
podczas eksploatacji.

Wymaganie powiazane funkcjonalnie: wymaganie dotyczace wilasciwosci (np. koleinowanie,
parametry Marshalla), ktore sa powigzane z wlasciwosciami funkcjonalnymi prognozujacymi
zachowanie materiatu podczas eksploatacji.

Wymiar kruszywa w destrukcie asfaltowym: oznaczenie wielkosci ziarna kruszywa w destrukcie
asfaltowym z zastosowaniem dolnego (d) i gornego (D) rozmiaru sita, wyrazone jako d/D (w
przypadku destruktu asfaltowego d bgdzie zazwyczaj rowne 0)

Wymiar kruszywa: wielko$¢ ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i gorny (D) wymiar sita.
Przy oznaczaniu wymiaru kruszywa dopuszcza si¢ obecnos¢ pewnej ilosci ziaren, ktdre pozostajg na
gornym sicie lub przechodza przez dolne sito zestawu sit uzywanego do oznaczania wymiaru
kruszywa. Dolny wymiar kruszywa moze by¢ rowny 0.

Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej: okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowej wyrdzniajace
te mieszanke ze zbioru mieszanek tego samego typu ze wzgledu na najwigkszy wymiar kruszywa, np.
wymiar 8 lub 11 itd.

Wypehiacz dodany: wypetniacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowany oddzielnie.
Wypelniacz mieszany: kruszywo, ktoére sktada si¢ z wypelniacza pochodzenia mineralnego i
wodorotlenku wapnia.

Wypelniacz: kruszywo, ktorego wigksza czgs$¢ przechodzi przez sito 0,063 mm.

Zakladowa kontrola produkeji (ZKP): stala wewnetrzna kontrola produkcji prowadzona przez
producenta w celu wykazania, ze produkcja jest zgodna ze Wstgpnym badaniem typu. Wszystkie
elementy, wymagania i przedsigwzigte $rodki przyjete przez producenta nalezy systematycznie
dokumentowa¢ w formie zapiséw i procedur. Dokumentacja systemu kontroli produkcji gwarantuje
zapewnienie jakosci i umozliwia kontrole wymaganych parametrow wyrobu oraz efektywne
prowadzenie systemu kontroli produkcji. ZKP obejmuje kontrole i badania: wyposazenia, surowcow,
procesow produkcyjnych oraz wyrobu koncowego.

Pozostate Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z zamieszczonymi w SST D-M
00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
1.4.12. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw
Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowac asfalt drogowy 50/70 wg PN-EN 12591.
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Tablica 1. Wymagane wtasciwosci asfaltu drogowego 50/70 wedtug PN-EN-12591

Lp. Wiasciwosci . mag;zon/l;l Oasfaltu Metoda badan
1 : Penetracja w 25 °C, 0,1 mm 50-70 EN 1426
2 Temperatura micknienia, nie mniej niz,°C 46-54 EN 1427
3 Odpornos¢ na starzenie w 163 °C
a : Pozostala penetracja, % >50
b : Wzrost temperatury migknienia, °C <9 EN 12607-1
¢ | Zmiana masy " (warto$¢ bezwzgledna), % <0,5
4 : Temperatura zaptonu, °C >230 EN ISO 2592
5 i Rozpuszczalno$¢, % (m/m) >99 EN 12592
6 : Indeks penetracji NR EN 12591 Zal. A
7 Lepko$¢ dynamiczna w 60 °C, Pa*s NR EN 12596
8 : Temperatura tamliwo$ci wg Fraassa, °C <-8 EN 12593
9 ' Lepko$¢ kinematyczna w 135 °C, mm?/s NR EN 12595
V" Zmiana masy moze by¢ wartoscig dodatnig lub ujemng
2 Warto$¢ nie okreslona normg, jednak wymagana w tym Projekcie
NR — (No Requirement) — oznacza brak wymagan

Wykonawca jest zobowigzany przedtozy¢ Inzynierowi, Deklaracje Wtasciwosci Uzytkowych
od producenta Iub dystrybutora dla kazdej dostawy (dla kazdej cysterny). Mieszanie asfaltow

z roznych rafinerii jest zabronione.

2.3. Kruszywo

Kruszywo stosowane do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy $cieralnej z AC powinno
posiada¢ wlasciwosci odpowiadajace poszczegdlnym kategoriom, na podstawie PN-EN 13043 i
zgodnie z Wymaganiami Technicznymi WT-1 Kruszywa 2014 ,,Kruszywa do mieszanek mineralno-
asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych”

Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa grubego do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania w zalezno$ci

Wiasciwosci kruszywa od kategorii ruchu
KR1+KR2
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie nizsza niz: Gc85/20
G25/ 15
Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie wigksze niz wedhug kategorii: Gaons
G20/17,5
Zawarto$¢ pytu wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza niz: f
Ksztatt kruszywa wedlug PN-EN 933-3 lub wedlug PN-EN 933-4, kategoria
. . . F[25 111bS125
nie wyzsza niz:
Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i tamanej wedtug C
PN-EN 933-5; kategoria nie nizsza niz: dekdarowana
Odpornos¢ kruszywa na rozdrabnianie wedtug PN-EN 1097-2, rozdziat 5, 1A
kategoria nie nizsza niz: ¥
Odpornos¢ na polerowanie kruszywa (badana na normowej frakcji kruszywa PSV ue

do mma) wg PN-EN 1097-8, kategoria nie nizsza niz

Gestos$¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

deklarowana przez producenta

Nasigkliwo$¢ wedlug PN-EN 1097-6, zalacznik B; kategoria:

deklarowana przez producenta

Mrozoodporno$¢ wg PN-EN 1367-6, w 1% NaCl, kat. nie wyzsza niz: F xac1 10

,,Zgorzel stoneczna” bazaltu wedtug PN-EN 1367-3, kategoria: SByA

Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wedlug PN-EN 932-3 deklarowany przez producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1 p.14.2; kat. nie wyzsza niz: mypc0,1

Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego chtodzonego powietrzem
wedlug PN-EN 1744-1 p.19.1

wymagana odporno$é¢

Rozpad zZelazowy zuzla wielkopiecowego chlodzonego powietrzem wedlug
PN-EN 1744-1 p.19.2

wymagana odporno$¢

Stato$¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wedlug PN-EN 1744-1p.
19.3; kategoria nie wyzsza niz:

Vis

Tablica 3.

Wymagane wlasciwosci kruszywa nietamanego drobnego lub o cigglym wuziarnieniu do

D < 8 mm do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego (Wg WT-1 2014)
Wymagania w zalezno$ci od kategorii ruchu
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Wtasciwosci kruszywa

KR1-KR2

Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, wymagana kategoria:

G85 lub G485

Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie wigksze niz wedlug

GrcNR
kategorii:
Zawarto$¢ pytow wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza niz: f;
Jakos¢ pylow wedtug PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz: MB10

Kanciasto$¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2 wydzielonego z
kruszywa o ciaglym uziarnieniu wedlug PN-EN 933-6, rozdz. §,
kategoria nie nizsza niz:

EcsDeklarowana

Gesto$¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

deklarowana przez producenta

Nasigkliwo$¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

deklarowana przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2,
kategoria nie wyzsza niz:

meec0,1

Tablica 4.
warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego (Wg WT-1 2014)

Wymagane wlasciwosci kruszywa tamanego drobnego lub o ciaglym uziarnieniu do D < 8 mm do

Wymagania w zaleznosci od kategorii

Jakos¢ pylow wedtug PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz:

Wiasciwosci kruszywa ruchu
KR1-KR2
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, wymagana kategoria: Gr85 lub G485
Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie wieksze niz wedtug kategorii: GrcNR
Zawarto$¢ pytow wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza niz: Fie
MBr10

Kanciasto$¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2 wydzielonego z kruszywa o ciaglym
uziarnieniu wedtug PN-EN 933-6, rozdz. 8, kategoria nie nizsza niz:

EcsDcklarowana

Gestos¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

deklarowana przez producenta

Nasigkliwo$¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 Iub 9

deklarowana przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedtug PN-EN 1744-1 p. 14.2, kategoria nie wyZsza niz:

mpc0,1

2.4. Wypekiacz

Nalezy stosowac wypetniacz, spetniajacy wymagania podane w tablicy 5.
Tablica 5. Wymagane wlasciwo$ci wypelniacza do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wiasciwosci wypetniacza

Wymagania w zaleznosci od
kategorii ruchu

KR1+KR7
Uziarnienie wedlug PN-EN 933-10; zgodne z tablica 24 w PN-EN 13043
Jakos¢ pytu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBr10
Zawartos¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie wyzsza niz: 1% (m/m)

Gesto$¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-7:

deklarowana przez producenta

Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym wypelniaczu wedlug PN-EN

1097-4, wymagana kategoria: Vaus
Przyrost temperatury migknienia wg PN-EN 13179-1, wymagana kategoria: Aggp8/25
Rozpuszczalno$¢ w wodzie wedtug PN-EN 1744-1, kategoria nie wyzZsza niz: WSio
Z'awarto.s'c' CaCO; w wypeliaczu wapiennym wg PN-EN 196-21, kat. nie CCro
nizsza niz:

Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w wypetniaczu mieszanym, wymagana kat.: K20
,,Liczba asfaltowa” wedlug PN-EN 13179-2, wymagana kategoria: BNpetarowana

2.5. Srodek adhezyjny

W przypadku gdy przyczepnos¢ lepiszcza do kruszyw wynosi mniej niz 80% nalezy stosowac $rodek
adhezyjny posiadajacy stosowny dokument dopuszczajacy Wyrdb do stosowania w robotach
budowlanych. Oceng przyczepnosci nalezy okres$lic na podstawie badania wg PN-EN 12697-11,
metoda A, po 6h obracania, stosujgc kruszywo 8/11 jako podstawowe (dopuszcza si¢ inne wymiary w
wypadku braku wymiaru podstawowego do badania).

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
3.2. Sprzet do wykonania warstwy S$cieralnej z betonu asfaltowego
Zastosowany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz zosta¢ zatwierdzony przez
Inzyniera:
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a) wytwornia lub wytwornie mieszanek mineralno-bitumicznych, powinny by¢é w pehni
zautomatyzowane, z rejestrem komputerowym dajacym mozliwo$¢ kontroli w kazdym etapie
cyklu technologicznego, zapewniajace cigglta produkcje MMA w ilo$ci min. 150 Mg/godz.:

wszystkie urzgdzenia pomiarowe powinny posiada¢ aktualne swiadectwo uwierzytelnienia,
wykonawca ma obowigzek przedstawi¢ Inzynierowi §wiadectwo dopuszczenia Wytwoérni do
produkcji wydane przez Inspekcj¢ Sanitarng i wtadze ochrony srodowiska,

wytwornia powinna posiada¢ certyfikat Zaktadowej Kontroli Produkcji wydany przez
jednostke uprawniona.

b) uktadarka mechaniczna o wydajnosci skorelowanej z wydajnoscig wytworni, wyposazona w:
elektroniczne automatyczne sterowanie pozwalajace na ulozenie warstwy z zalozona
gruboscia oraz rownoscia,
regulacj¢ szerokosci stotu,
podgrzewang belke wibracyjna (poprzeczna) do wstepnego zageszczania,

c) walce stalowe: gladkie statyczne i z wibracja, $rednie i cigzkie o szerokosci walu walca nie
mniejszej niz 1450mm, wyposazone w kétka do obcinania krawegdzi warstwy ( pochylenie
krawedzi 1:1),

d) walce ogumione ci¢zkie,

e) cysterna na wode,

f) sprzet drobny pomocniczy,

g) inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

1. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

4.2. Transport materialéw

Do transportu mieszanki przewiduje si¢ samochody samowyladowcze posiadajace pokrowce
brezentowe zapewniajace utrzymanie odpowiedniej temperatury transportowanej mieszanki.

Ladownos¢ 1 ilo$¢ srodkow transportowych powinna by¢ tak dobrana aby zapewni¢ ciggly prace
uktadarki a jednoczesnie nie dopusci¢ do zbyt dilugiego przestoju przed wyladowaniem i
wbudowaniem mieszanki asfaltowej. Transport powinien by¢ zorganizowany w taki sposob aby nie
dopusci¢ do spadkéw temperatury przewozonej mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania
ponizej 10% temperatury wyjsciowej.

Powierzchnia wewnetrzna skrzyni samochodéw przed zatadunkiem musi by¢ spryskana srodkami
zapobiegajacymi przyklejaniu si¢ mieszanki.

Skrzynie samochodéw wywrotek musza by¢ dostosowane do wspolpracy z uktadarka w czasie
roztadunku mieszanki. Czas transportu mieszanki, liczony od zatadunku do roztadunku, nie powinien
przekracza¢ 2 godzin z zachowaniem wymaganej minimalnej temperatury przy zageszczeniu.

2. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania Robot podano w SST DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz
Program Zapewnienia Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno — asfaltowej

W terminie uzgodnionym z Inzynierem, przed przystgpieniem do robot bitumicznych, Wykonawca
jest zobowigzany opracowaé projekt recepty na mieszankg mineralno—asfaltowa i przedtozy¢
Inzynierowi do zatwierdzenia wraz ze sprawozdaniami z przeprowadzonych badan typu dla kazdego
sktadu mieszanki. Badanie typu obejmuje kompletny zestaw badan lub innych procedur, okreslajacych
przydatno$¢ funkcjonalng mieszanek na probkach reprezentatywnych dla typu wyrobu. Sprawozdanie
z przeprowadzonego badania typu, powinno dowodzi¢ ze spelnione sg wszystkie wymagania wyrobu
(okreslone w ST) wytworzonego na podstawie opracowanego projektu recepty. Wykonawca przystapi
do wykonania danego rodzaju robdt po zatwierdzeniu projektow i otrzymaniu pozytywnej opinii
Inzyniera. Recepty nalezy projektowa¢ z minimum trzema wariantami zawarto$ci asfaltu W celu
okreslenia wolnej przestrzeni nalezy okresli¢ gestos¢ wg PN-EN 12697-5 metoda A, wodzie w 25°C.
5.2.1. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawarto$¢ lepiszcza

Zalecane uziarnienie mieszanek mineralnych oraz zawarto$¢ lepiszcza dla poszczegdlnych betonow
asfaltowych do warstwy $cieralnej podano w Tabeli 6.
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Jezeli jest stosowana mieszanka kruszywa drobnego nietamanego i tamanego, to nalezy przyjaé
proporcje kruszywa tamanego drobnego do nietamanego drobnego co najmniej 50/50.

Minimalna zawarto$¢ lepiszcza w zaprojektowanej mieszance (recepcie) powinna by¢ wyzsza od
podanego Bnin 0 warto$¢ dopuszczalnej odchytki 0,3 %, uwzgledniajacej btad dozowania sktadnikéw i

btad badania.
Tabela 6. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy
$cieralnej
Przesiew, % (m/m)
Wiasciwose ACS5 S
KRI
Wymiar sita #, mm od do
16 - -
11,2 - -
8 100 -
5,6 90 100
2 40 65
0,125 8 22
0,063 6 14
Zawarto$¢ lepiszcza B min62

Podstawowym kryterium jest osiagni¢cie przez mieszanke mineralno-asfaltowg AC wymaganych
parametrow zawartych w tablicy 7.

5.2.2. Wymagania dla zaprojektowanej mieszanki mineralno-asfaltowej

Beton asfaltowy na warstwy $cieralnej powinien spetnia¢ wymagania podane w Tabeli 7a.

Przy zaggszczaniu probek laboratoryjnych MMA nalezy stosowac¢ temperatury mieszanek zalezne od
stosowanego asfaltu 50/70 - 140 °C + 5 °C.

Tablica 7a. Wymagane wtasciwo$ci betonu asfaltowego AC do warstwy $cieralnej, KR1

L Warunki zageszczenia . . . ACS5S
Lp. Wiasciwosci wg PN-EN 13108-20 Metoda i warunki badania KRI
1 Zawarto$¢ wolnych C.1.2. ubijanie, PN-EN 12697-8, p. 4 V min 10
przestrzeni 2x50 uderzen o V max 3.0
Zawarto$¢ wolnych C.1.2. ubjjanie, i ) VEB vin s
: przestrzeni 2x50 uderzen PN-EN 126978, p. 5 VEB max 03
3 Zawartos¢ WOlIlyCh C.1.2. ubijaniea PN-EN 12697-8 p 5 VMA "
przestrzeni w mieszance 2x50 uderzen >
PN-EN 12697-12,
4 Odpornos¢ na dziatanie C.1.1. ubijanie, przechowywanie w 40°C z ITSR
wody 2x35 uderzen jednym cyklem zamrazania ), %
badanie w 25 °C

Y Ujednolicong procedure badania sztywnosci na dziatanie wody z jednym cyklem zamrazania podano w zal. 1 WT-2

5.3. Wytwarzanie mieszanek mineralno — asfaltowych
Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinno odbywaé si¢ w oparciu o recepte
laboratoryjna, zatwierdzong przez Inzyniera.
Mieszanke betonu asfaltowego na warstwg warstwy S$cieralnej nalezy produkowaé w wytworni
mieszanek mineralno-asfaltowych o mieszaniu cyklicznym lub cigglym zapewniajacej prawidtowe
dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i
gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.
Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywac¢ w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z uktadem
termostatowania zapewniajacym utrzymanie zadanej temperatury z doktadnoscig + 5°C. Temperatura
lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna przekracza¢ ponizszych
wartosci:

asfalt drogowy 50/70 180 °C.
Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu
wypelniacza uzyskata wilasciwg temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie
powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30 °C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j
podanej ponizej:
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temperatura MMA na asfalcie drogowym 50/70 140 + 180 °C,
Najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej na miejsce wbudowania,
a najwyzsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej bezposrednio po wytworzeniu w
wytworni MMA.
Mieszanka mineralno—bitumiczna nie powinna by¢ wbudowana, gdy po pomiarze:
podczas tadowania na samochod — temperatura bedzie wynosita wigcej niz maksymalne
temperatury podane powyzej, zaleznie od zastosowanego asfaltu,
bezposrednio przed roztadunkiem do rozktadarki — temperatura bedzie wynosita nie mniej niz
minimalne temp. podane powyzej, zaleznie od zastosowanego asfaltu.

5.4 Warunki przystapienia do roboét
Przed przystapieniem do roboét, nalezy:

okresli¢ temperature otoczenia;

skropi¢ podtoze wg zasad ST D.04.03.01;

pokry¢ ztacza technologiczne materiatem wiasciwym dla warstwy, wg p.5.5.3;

pokry¢ spoiny z elementami ograniczajacymi nawierzchni¢ materiatem wtasciwym dla warstwy,

wg p.5.5.3;

pokry¢ spoiny z elementami obcymi w nawierzchni materialem wlasciwym dla warstwy, wg

p.5.5.3.
Warstwa wigzaca z betonu asfaltowego moze by¢ wykonywana gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza niz +5°C (w tym temperatura podtoza co najmniej +5°C).
Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podtozu, podczas opadow
atmosferycznych, mgly oraz silnego wiatru (V > 16 m/s). Powierzchnia podloza po przelotnym
deszczu, jezeli jest to konieczne, powinna by¢ osuszona, np. dmuchawg lub sprezonym powietrzem.
W przypadku, gdy podloze podgrzewa sie, temperatura w czasie robot moze by¢ nizsza niz podano
powyzej.
W przypadku stosowania rozktadarki, wyposazonej w rampe skrapiajaca, dopuszcza si¢ wykonanie
skropienia emulsjg asfaltowa bezposrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu asfaltowego.
Powierzchnie kraweznikow, wlazdéw, wpustow i1 tym podobnych urzadzen, przylegajace do uktadanej
mieszanki mineralno-asfaltowej powinny by¢ zabezpieczone materiatami termoplastycznymi (tasmy,
pasty itp.) uzgodnionymi z Inzynierem.
5.4.1 Préba technologiczna i odcinek prébny
Ustalony sklad wejsciowy mieszanki mineralno-asfaltowej powinien przed ostatecznym
zastosowaniem zosta¢ sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonanie proby technologicznej i
odcinka probnego.
Proba technologiczna ma na celu sprawdzenie zgodnos$ci wlasciwosci wyprodukowanej mieszanki
mineralno-asfaltowej z recepta wejsciowa oraz ustalenie recepty wyjsciowej. W tym celu nalezy
zaprogramowacé otaczarke zgodnie z recepta robocza i w cyklu automatycznym produkowac
mieszanke betonu asfaltowego przez okres nie krotszy niz 10 minut. Do badan nalezy pobraé
mieszanke wyprodukowana po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki, tj. najwczes$niej po 5 minutach.
Nie dopuszcza si¢ oceniania doktadno$ci pracy otaczarki oraz prawidlowosci sktadu mieszanki
mineralnej na podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na segregacj¢ kruszywa. Mieszanke
wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy zgromadzi¢ w oddzielnym (pustym)
silosie lub zatadowac bezposrednio na samochdd, a nastgpnie pobra¢ z niej metoda kwartowania
probki do badania sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz jej wilasciwosci. Na podstawie
uzyskanych wynikow Inzynier podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka probnego. Tolerancja
zawartosci sktadnikow mieszanki betonu asfaltowego wzgledem skladu zaprojektowanego w
laboratorium powinny by¢ zawarte w granicach podanych w p.6.3.1.21 6.3.1.3.
Powierzchnia odcinka probnego oraz jego lokalizacja powinny zosta¢ uzgodnione z Inzynierem.
Odcinek prébny musi by¢ tak zaprogramowany, aby ustali¢ warunki pracy catego zespotu maszyn dla
osiagnigcia wymaganych parametréw technicznych, przewidzianych w Specyfikacji.
Na 10 dni przed rozpoczgciem Robot nalezy wykonaé odcinek probny w celu:

stwierdzenia, czy sprzet do rozkladania i zaggszczania jest wlasciwy i czy zapewni uzyskanie :

wymaganej szeroko$ci, rownosci w przekroju podluznym i poprzecznym,

okreslenia grubosci warstwy wbudowanej mieszanki przed zaggszczeniem, koniecznej do

uzyskania wymaganej grubos$ci warstwy zaggszczonej,
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okreslenia, czy zaproponowane walce sg wilasciwe i ile przejs¢ jest niezbedne dla uzyskania
wymaganego wskaznika zaggszczenia warstwy asfaltowe;j. .
Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ materialow oraz sprzetu do mieszania, rozktadania i
zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania warstwy asfaltowe;j .
Z odcinka probnego, powinien by¢ spisany protokol, uwzgledniajacy uwagi i zalecenia oraz zataczone
wyniki wykonanych badan kontrolnych  wykonanych przez Laboratorium Wykonawcy i
Zamawiajacego.
Inzynier, po przeanalizowaniu tre$ci protokotu i wynikdéw badan, podejmuje odpowiednig decyzje o
zezwoleniu Wykonawcy na przystapienie do pelnego zakresu realizacji danego rodzaju robot.. W
przypadku, negatywnej decyzji, Wykonawca zobowigzany jest przystapi¢ ponownie do wykonania
odcinka probnego oraz niezbednych badan.
Wyniki badan wyprodukowanej mieszanki oraz utozonej warstwy, z uwzglednieniem dopuszczalnych
tolerancji, powinny odpowiada¢ wymaganiom przedstawionym w SST.

5.5 Wykonanie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

5.5.1. Wbudowywanie

O ile to mozliwe, nalezy wykorzysta¢ uktadarke o szerokos$ci roboczej pozwalajacej na zapewnienie
wbudowania mieszanki mineralno-asfaltowej na catej szerokosci jezdni, bez ztacza technologicznego
podtuznego.

W przypadku korzystania przez Wykonawce z dwoch wytworni jednoczesnie, powinien on wykazac,
ze obydwie mieszanki produkowane sa na podstawie tej samej recepty a przeprowadzane badania
porownawcze, na odcinku prébnym, wykazuja jednakowe wilasciwosci dla obu mieszanek. Nie
dopuszcza si¢ rownoczesnego wbudowywania mieszanek produkowanych na bazie roznych recept.
Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy, bezzwtocznie po dowiezieniu do miejsca wbudowania, w
ciagly sposob podawac do uktadarki i uktadac.

Wielkosci dostaw mieszanki do uktadarki powinny by¢ tak regulowane, aby umozliwi¢ nieprzerwana
prace uktadarki i ciggtos$¢ uktadania warstwy. Uktadarka powinna pracowac z wiaczona wibracja, w
sposob ciagly. Nalezy stosowaé takie predkosci poruszania si¢ uktadarki i technike jej pracy, ktore
zapewniajg jednorodne podawanie mieszanki mineralno-asfaltowej na calej szerokosci uktadania, bez
ciggnienia, rozrywania i segregacji materiatu.

Minimalna grubo$¢ mieszanki uktadanej w kazdym przejsciu uktadarki powinna by¢ zgodna z
minimalnymi wielko$ciami podanymi w dokumentacji projektowe;.

Zamawiajacy powinien kontrolowaé na probkach masy, szczegoélnie w okresach chtodnych, kiedy z
mieszanki wydziela si¢ niebieski dym i zachodzi prawdopodobienstwo przegrzania MMA w trakcie
produkcji., czy wiasciwosci asfaltu nie ulegly zmianie (pogorszeniu). Asfalt odzyskany z dostarczonej
na budowe MMA nie moze wykaza¢ w stosunku do asfaltu wyjSciowego postarzenia wigkszego niz
dopuszczane przez norm¢ PN-EN 12591 po tescie RTFOT wg PN-EN 12607-1.

5.5.2. Zageszczanie

Mieszank¢ mineralno-asfaltowa nalezy uktadac i zaggszcza¢ warstwami umozliwiajagcymi uzyskanie
wymaganej grubosci, rzednej powierzchni oraz spelnienie wymagan w zakresie rownosci i
zageszezenia, zgodnie ze schematem przej$¢ walca ustalonym na odcinku probnym.

Zaggeszezanie mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy rozpocza¢ niezwtocznie, po jej roztozeniu. Caty
proces zaggszczania w tym: rodzaj i cigzar walcow, niezbedna ilo$¢ przejs¢, powinien by¢ okreslony
na odcinku probnym. Zaggszczanie nalezy zakonczy¢ zanim temperatura spadnie ponizej minimalnej
temperatury watowania okreslonej w odpowiednich czesciach niniejszej Specyfikacji. Watowanie
nalezy kontynuowa¢ do czasu zniknigcia z powierzchni warstwy wszystkich §ladow po walcach. Nie
dopuszcza si¢ powierzchniowego tatania zawatowanej warstwy.

Walce wibracyjne powinny by¢ wyposazone w przyrzady umozliwiajace odczytanie z odleglosci
czestotliwo$ci wibracji maszyny oraz predkosci jazdy.

Mieszanki mineralno-asfaltowe nalezy zageszcza¢ w kierunku rownoleglym do osi drogi, a kota
napedzane powinny znajdowac si¢ blizej uktadarki. Watowanie nalezy rozpocza¢ od spoin i prowadzi¢
od nizej potozonej do wyzej polozonej krawedzi. Slady kolejnych przejs¢ walca powinny zachodzié na
siebie na szerokos$¢ co najmniej potowy szerokosci tylnego kota.

Walce powinny pracowac z predkoscia nie wigksza niz 5 km/godz. Nie dopuszcza si¢ postoju walca
na nie zaggszczonej] w pelni nawierzchni. Nalezy rowniez zastosowaé $rodki zapobiegajace
zanieczyszczeniu nawierzchni olejem napedowym, smarami, benzyng i innymi substancjami obcymi
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w czasie pracy lub postoju walcéw. Aby zapobiec przyleganiu mieszanki do watéw lub kot walcow,
nalezy je zwilza¢ woda w ilosci zapobiegajacej przyleganiu mieszanki.
5.5.3. Zlacza
Wsrod polaczen technologicznych wyr6znia sig:
zlagcza podluzne i1 poprzeczne (potgczenia tego samego materialu wykonywanego w roznym
czasie),
spoiny (polagczenia réznych materiatow, np. asfaltu lanego i betonu asfaltowego oraz warstwy
asfaltowej z urzadzeniami obcymi w nawierzchni).
a) Do uszczelniania ztaczy technologicznych nalezy stosowac:
emulsj¢ asfaltowa.
b) Do uszczelniania spoin z elementami ograniczajgcymi nawierzchni¢ nalezy stosowac:
emulsje asfaltowa — na grubos$ci warstwy $cieralne;j.
¢) Do uszczelniania spoin z elementami obcymi w nawierzchni nalezy stosowac:
tasme przylepng z polimeroasfaltem o minimalnej grubosci 10 mm i szerokosci 40mm.
Potgczenia technologiczne powinny by¢ jednorodne i szczelne.
Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.
Ztacza podtuznego nie mozna umiejscawia¢ w §ladach két. Nalezy unika¢ umiejscawiania ztagczy w
obszarze poziomego oznakowania jezdni. Zlgcza podluzne migdzy pasami kolejnych warstw
technologicznych nalezy przesung¢ wzgledem siebie, o co najmniej 15 cm w kierunku poprzecznym
do osi jezdni.
Ztacza poprzeczne miedzy dzialkami roboczymi ukladanych paséw kolejnych warstw
technologicznych nalezy przesuna¢ wzgledem siebie, o co najmniej 2 m w kierunku podtuznym do osi
jezdni.
W przypadku rozktadania mieszanki cata szeroko$cig warstwy, zlacza poprzeczne, wynikajace z
dziennej dziatki roboczej, powinny by¢ réwno obcigte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczone
listwa przed uszkodzeniem.
W przypadku rozktadania mieszanki polowg szerokosci warstwy, wystepujace dodatkowo ziacze
podtuzne nalezy zabezpieczy¢ w sposob podany dla ztacza poprzecznego.

5.5.3.1. Technologia rozktadania ,,gorace przy goracym”

Do metody tej sa uzywane rozktadarki pracujgce obok siebie. Wydajno$ci wstepnego zageszczania
stolami rozkladarek musza by¢ do siebie dopasowane. Przyje¢ta technologia robdt ma zapewnic
prawidtowe i szczelne potaczenie uktadanych paséw warstwy technologicznej. Zazwyczaj warunek
ten zapewnia si¢ przez zminimalizowanie odleglosci migdzy rozktadarkami tak, aby odlegtos¢ miedzy
uktadanymi pasami nie byla wieksza niz dtugo§¢ rozktadarki oraz druga w kolejnosci rozktadarka
nadktadata mieszanke na pierwszy pas.

5.5.3.2. Technologia rozktadania ,,gorace przy zimnym”

Wecezesniej wykonany pas warstw technologicznej powinien mie¢ wyprofilowana krawedz,
rownomiernie zageszczong, bez peknigc. Krawedz ta nie moze by¢ pionowa, lecz powinna by¢ skosna.
Najczgsciej takie przygotowanie krawedzi polega na odcigciu waskiego pasa wzdtuz krawedzi cieplej
warstwy.

5.5.3.3. Zakonczenie dziatki roboczej

Zakonczenie dziatki roboczej dotyczy wystgpienia przerw w uktadaniu pasa warstwy technologicznej
na czas, po ktorym temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej obnizy si¢ poza dopuszczalng granicg.
W takim wypadku wykonywanie warstwy technologicznej z mieszanek walowanych (nie dotyczy
asfaltu lanego) nalezy poprzedzi¢ usunigciem utozonego wczesniej pasa o dlugosci do 3 m. Nalezy
usung¢ fragment pasa na calej jego grubosci. Na tak powstatg krawedz nalezy nanie$¢ lepiszcze lub
inny materiat do ztacz wedtug punktu 5.5.3, w iloSci co najmniej 50 g na 1 cm grubosci warstwy na 1
metr biezacy krawedzi.

5.5.4. Spoiny

Spoiny wykonuje si¢ z materiatow termoplastycznych (tasmy, pasty itp.), zgodnych z punktem 5.5.3.
Grubos$¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosi¢ min. 10 mm i by¢ zgodne z ,,WT-2
2016 — czgs¢ 11 Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych Wykonanie warstw nawierzchni
asfaltowych”.
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5.5.5. Krawedzie
Do uszczelniania krawedzi nawierzchni nalezy stosowac asfalt drogowy wg PN-EN 12591, asfalty
modyfikowane polimerami wg PN-EN 14023 metodg ,,na gorgco”, albo inne lepiszcza wg Deklaracji
Wiasciwosci Uzytkowych.
Wszelkie wymagania dotyczace krawedzi zewnetrznych warstw muszg by¢ zgodne z pkt. 7.7 ,,WT-2
2016 — czgs¢ 11 Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych Wykonanie warstw nawierzchni
asfaltowych”.
W wypadku warstw nawierzchni z mieszanki watowanej bez urzadzen ograniczajacych ja (np.
kraweznikow) krawedziom nalezy nadaé spadki o nachyleniu nie wickszym niz 2:1, a za pomoca
odpowiednich s$rodkow technicznych (np. zamontowanych na walcu drogowym elementéw
wykanczajacych) wykona¢ krawedzie w linii prostej i docisng¢ rownomiernie na catej dtugosci.
Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o jednostronnym nachyleniu jezdni nalezy uszczelni¢ krawedz
polozong wyzej, a w strefie zmiany przechytki - obie krawedzie. W tym celu boczng powierzchnig
krawedzi nalezy pokry¢ goracym lepiszczem w ilosci 4,0 kg/m?2. Lepiszcze powinno by¢ naniesione
odpowiednio szybko tak, aby krawedzie nie ulegly zabrudzeniu. Nizej potozona krawedz (z wyjatkiem
strefy zmiany przechylki) powinna pozosta¢ nieuszczelniona.
Krawedz kolejnych warstw moze by¢ uszczelniona jednoczesnie, jezeli kolejne warstwy uktadane sa
bezposrednio jedna po drugiej oraz jezeli zabezpieczy si¢ krawedzie przed zanieczyszczeniem.
Jezeli krawedz potozona wyzej jest uszczelniana warstwowo, to przylegajacg powierzchni¢ odsadzki
danej warstwy nalezy réwniez uszczelni¢ na szeroko$ci, co najmniej 10 cm.
W wypadku nakladania warstwy na nawierzchni¢ przeznaczona do ruchu nalezy odpowiednio
uksztaltowac krawedz naktadanej warstwy, 1aczacej ja z nizsza warstwa, aby ztagodzi¢ wjazd z nizszej
warstwy na wyzszg.
W tym celu nalezy:

usung¢ (sfrezowac) klin nizszej warstwy; na glebokos$¢ od 0 do grubosci naktadanej warstwy oraz

na dtugosci rownej, co najmniej 125 krotnosci grubosci naktadanej warstwy,

przygotowac podtoze i potaczenia,

utozy¢ naktadang warstwe o statej grubosci.

5.5.6. Utrzymanie wykonanej warstwy
Warstwy z mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy utrzymywa¢ w czystosci. Po warstwie
bitumicznej, na ktorej przewiduje si¢ ulozenie nastgpnej warstwy, dopuszcza si¢ jedynie ruch
pojazdow i maszyn pracujacych przy uktadaniu i zagegszczaniu nastgpnej warstwy.
W przypadku jakiegokolwiek zanieczyszczenia warstwy bitumicznej, Wykonawca powinien podjac
starania w celu jej oczyszczenia, a jezeli okaze si¢ to niemozliwe, Inzynier podejmie decyzje o
rozbidrce warstwy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

6.2 Badania w czasie robot oraz badania dot. cech geometrycznych i wlasciwosci warstwy

6.2.1 Parametry gotowej warstwy
Wtasciwosci wykonanej warstwy powinny spetnia¢ warunki podane w Tabeli 8.

Tabela 8. Typ i wymiar mieszanek mineralno- asfaltowych do warstw nawierzchni

: . . . Wskaznik . .
Typ i wymiar mieszanki, . ZawartoS¢ wolnych przestrzeni
. zageszczenia, AN
przeznaczenie o w warstwie, % (v/v)
ACS5S—-KRI1 > 98 1,0 +5,0

6.2.2. R6wnos$¢ podluzna i poprzeczna
Przez odchylenie rownosci rozumie si¢ najwicksza odleglos¢ miedzy tata a mierzong powierzchnia
(wyrazone w mm). Warto$ci odchylen okreslone sa ponize;j.

6.2.2.1 Ocena rownosci podiuznej warstwy

Do oceny rownosci podtuznej warstwy $cieralnej nawierzchni drogi klasy Z nalezy stosowaé metode
pomiaru ciagglego rownowazng uzyciu faty i klina np. z wykorzystaniem planografu, umozliwiajacego
wyznaczenie  odchylen réwnosci podluznej jako najwiekszej odleglosci (przeswitu)pomiedzy
teoretyczna linia tgczaca spody kotek jezdnych urzadzenia a mierzona powierzchnig warstwy [mm].
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W miejscach niedostgpnych dla planografu pomiar nalezy wykonaé¢ w sposob ciagly z uzyciem taty i
klina. Dla warstwy $cieralnej nierownosci podtuzne nie powinny przekroczy¢:
Tabela 9. Rownos¢ podluzna i poprzeczna

Droga Dopuszczalna nierownosé

Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9mm

6.2.2.2. ROwWnos$¢ poprzeczna warstwy

Do oceny rownosci poprzecznej nalezy stosowa¢ metode pomiaru profilometrycznego rownowazna
uzyciu taty i klina, umozliwiajacag wyznaczenie odchylen réwnosci w przekroju poprzecznym pasa
ruchu/elementu drogi. Odchylenie to jest obliczane jako najwicksza odleglo$¢ (przeswit)pomigdzy
teoretyczng tatg (o dlugosci 2 m) a zarejestrowanym profilem poprzecznym warstwy. Efektywna
szeroko$¢ pomiarowa jest rowna szeroko$ci mierzonego pasa ruchu (elementu nawierzchni z
tolerancjg +£15%. Warto$¢ odchylenia réwnosci poprzecznej nalezy wyznaczy¢ z krokiem co Im. W
miejscach niedostepnych dla profilografu pomiar rownosci poprzecznej warstw nawierzchni nalezy
wykona¢ z uzyciem taty i klina. Dlugos¢ faty w pomiarze rownosci poprzecznej powinna wynosi¢ 2m.
pomiar powinien by¢ wykonywany nie rzadziej niz co Sm Dla warstwy S$cieralnej nierownosci
poprzeczne nie powinny przekroczy¢:

Droga Dopuszczalna nierownosé

Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9mm

6.3. Dopuszczalne odchylki

6.3.1 Mieszanka mineralno- asfaltowa

Na etapie kolaudacji wykonanych robot i zwigzanej z tym oceng jako$ci wbudowywanej mieszanki
mineralno-asfaltowej podaje si¢ dalej wartosci dopuszczalne i tolerancje, w ktorych uwzglednia sie:
rozrzut wystepujacy przy pobieraniu probek, doktadnos¢ metod badan oraz odstepstwa uwarunkowane
metoda pracy. Z tego wzgledu wystgpuja rdéznice w stosunku do zapisow dotyczacych Zaktadowe;j
kontroli produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej wg p. 5.5.5 ST D.05.03.05.

Do oceny jako$ci mieszanki mineralno-asfaltowej mogg postuzy¢ wyniki badan wykonanych w
ramach Zakladowej Kontroli Produkcji. Wtasciwosci materiatéw budowlanych nalezy okresla¢ dla
kazdej warstwy technologicznej, a metody badan powinny by¢ zgodne z niniejszymi wymaganiami
technicznymi. Jezeli nie ma danych o materiatach budowlanych przeznaczonych do uzycia oraz
sktadzie mieszanki mineralno-asfaltowej, to wyniki badan kontrolnych powinny by¢ zgodne z
wymaganiami okre§lonymi w p.2 1 5.

Wtasciwosci materiatow nalezy ocenia¢ na podstawie badan pobranych probek mieszanki mineralno-
asfaltowej przed wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonanie warstwy asfaltowej). Wyjatkowo
dopuszcza si¢ badania probek pobranych z wykonanej warstwy asfaltowe;.

6.3.2. Wlasciwosci lepiszcza odzyskanego
Temperatura migknienia lepiszcza wyekstrahowanego z mieszanki mineralno-asfaltowej nie powinna
przekroczy¢ wartosci 63 °C — dla asfaltu 50/70.

Badanie nalezy przeprowadzi¢ jednorazowo, przed rozpoczeciem Robdt, na probce asfaltu
wyekstrahowanego z probki wycietej z nawierzchni wykonanej na odcinku probnym.

6.3.3. Zawartosc¢ lepiszcza

Pojedynczy wynik i $rednia z wielu oznaczenh w zakresie zawartosci rozpuszczalnego lepiszcza z
kazdej probki pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowej lub wyjatkowo z warstwy $cieralnej nie
moze odbiega¢ od wartosci projektowanej, z uwzglednieniem dopuszczalnej odchyiki: + 0,30.

6.3.4. Uziarnienie

Pojedynczy wynik probki i $rednia z wielu oznaczen uziarnienia z luznej mieszanki mineralno-
asfaltowej nie moze odbiega¢ od wartosci projektowanej z uwzglednieniem nizej przedstawionych
odchytek.

W wypadku wymagan dotyczacych uziarnienia, wyrazonych jako ktérekolwiek z:

zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,063 mm +2 %
zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,125 mm +2%
zawarto$¢ kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm +3%
zawartos¢ kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm +3%
zawarto$¢ ziaren grubych <D i <D/2 +5%
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zawarto$¢ kruszywa o najwiekszym wymiarze wraz z nadziarnem (kruszywo pozostajace na sicie
D/1,4 wraz z nadziarnem) +5%
Wymagania dotyczace udziatu kruszywa grubego, drobnego i wypekhiacza powinny by¢ spetnione
jednoczes$nie.
6.3.5. Zawarto$¢ wolnych przestrzeni
Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w probce Marshalla pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowej lub
wyjatkowo powtornie rozgrzanej probki pobranej z nawierzchni, nie moze wykroczy¢ poza wartosci
dopuszczalne podane w p.5.2.21p.6.2.1.

6.4. Warstwa warstwy Scieralnej

6.4.1 Grubos$¢ warstwy oraz ilo$¢ materiatu

Grubo$¢ wykonanej warstwy $cieralnej oraz ilo$¢ materiatu na okreslonej powierzchni moze odbiegaé
od projektu o warto$¢ < 10 %.

W wypadku okre$lania ilo$ci materiatu na powierzchnig i $redniej wartosci grubosci warstwy z reguty
nalezy przyjac za podstawe caly odcinek budowy. Inzynier ma prawo sprawdza¢ odcinki czesciowe.
Odcinek czgsciowy powinien zawiera¢, co najmniej jedna dzienng dziatke robocza. Do odcinka
czeSciowego obowigzujg te same wymagania jak do odcinka budowy.

6.4.2. Zageszczenie warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zageszczenia oraz zawarto$cig wolnych
przestrzeni, nie moze przekroczy¢ wartosci dopuszczalnych podanych w Tabeli 8. Dotyczy to kazdego
pojedynczego oznaczenia danej wiasciwosci.

6.4.3. Pozostate cechy geometryczne warstwy asfaltowej

RoOwnos$¢ warstwy — wg p.6.2.2.

Spadki poprzeczne warstwy $cieralnej nalezy badaé nie rzadziej niz co 20 m oraz w punktach
gtéwnych tukoéw poziomych. Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektows, z
tolerancja + 0,5%.

Szeroko$¢ warstwy — mierzona 10 razy na 1 km jezdni, nie moze si¢ rézni¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

Rzedne wysokosciowe — co 20m, 10m na odcinkach krzywoliniowych, mierzone w osi podluznej
jezdni i w jej krawedziach, powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa z dopuszczalng
tolerancjg -1cm; +Ocm.

Uksztaltowanie osi w planie—co 100 m, nie powinno ro6zni¢ si¢ od dokumentacji projektowej o £5cm.
6.5. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podaje tablica 11.
Tabela 11 Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

1. Spadki poprzeczne warstwy Co 20 m na odcinku jezdni dtugosci 1km *)

7 Rzgdne wysokofciowe warstwy w osi i krawedziach jeridr?;: ;li aZC(;1 m na prostych i co 10
3. Uksztattowanic osi w planie w osi 1 krawedziach jezdni: co 20 m na prostych i co 10

m na tukach

4. Ztacza podtuzne i poprzeczne Cata dlugos¢ ztacza

5. Wyglad warstwy Ocena ciagla

6. Rownos¢ podtuzna Pomiar fatg nie rzadziej niz co 10 m

7. Rownos¢ poprzeczna Pomiar tatg nie rzadziej niz co 5 m

8. Szerokos$¢ warstwy 10 razy na 1km na kazdej jezdni

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
glownych punktach tukéw poziomych
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”pkt.7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m* (metr kwadratowy) wykonanej warstwy $cieralnej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”pkt.8
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w umowie z Zamawiajacym.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wykonania warstwy z betonu asfaltowego obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- zakup i dostarczenie materialow przeznaczonych do produkcji mieszanki,
- opracowanie i zatwierdzenie recepty laboratoryjnej wraz z badaniami,
- wykonanie zarobu prébnego i odcinka probnego,
- oczyszczenie 1 przygotowanie podtoza,
- zabezpieczenie przez uszczelnienie zlaczy technologicznych poprzecznych i podtuznych
stosownym materiatem,
- zabezpieczenie przez uszczelnienie spoin z urzgdzeniami obcymi stosownym materiatem,
- zabezpieczenie przez uszczelnienie spoin z urzadzeniami ograniczajacymi stosownym
materialem,
- zabezpieczenie przez uszczelnienie krawedzi bocznych i powierzchni odsadzek (w poziomie)
stosownym materiatem,
- zakrywanie 1 odkrywanie w trakcie robot urzadzen kanalizacyjnych, pokryw studni
rewizyjnych i osadnikow, kratek §ciekowych, dylatacji, itp.,
- wytworzenie mieszanki,
- transport mieszanki do miejsca wbudowania,
- mechaniczne roztozenie mieszanki w warstwach o projektowanej grubosci,
- zaggszczenie poszczegolnych warstw, ewent. obciecie krawedzi,
- biezace utrzymanie warstwy dolnej i gornej,
- wykonanie wszystkich niezbednych badaf, pomiarow, préb i sprawdzen, w tym pomiar
inwentaryzacji geodezyjnej,
- oznakowanie Robot i jego utrzymanie,
- wykonanie pozostatych prac niezbg¢dnych do prawidlowego wykonania robot.
Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedlug wymagan warunkéw kontraktu, dokumentacji
projektowej, SST i postanowien Inzyniera.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

Polskie Normy powotane w WT-1
Polskie Normy powotane w WT-2 czgs¢ 1 11

10.2. Inne dokumenty

1. ,,WT-1 Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych 2014”
2. ,,WT-2 Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych 2014”

3. Rozporzadzenie MTiGM w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie

4. Zalecenia stosowania geowyrobow w warstwach asfaltowych nawierzchni drogowych, Zeszyt 66-2004, IBDiM Wwa.

5. ,,WT-2 2016 — cze$¢ 11 Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych”
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna

D-06.01.01. HUMUSOWANIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej SST s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem humusowania w ramach budowy ekranow
akustycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul. Wroctawskiej
w ciggu drogi krajowej nr 35 w Watbrzychu.
1.2. ZakKres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robdt okreslonych w pkt 1.1.
1.3 Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem humusowania terenéw zielonych warstwg humusu grubosci 20cm wraz z obsianiem
trawa.
1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Humus - ziemia ro$linna (urodzajna).
1.4.2. Humusowanie-pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy.
Pozostale okreslenia podstawowe sga zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw
Ogodlne wymagania dotyczace materiatoéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Humus
Humus powinien by¢ ziemia urodzajng o zawartosci od 3 do 20% sktadnikow organicznych. Humus
powinien by¢ pozbawiony kamieni wiekszych od Scm 1 wolny od zanieczyszczen obcych.
Jako humus nalezy wykorzysta¢ miejscowa ziemi¢ urodzajng zdjeta przy wykonywaniu robot
ziemnych, po przygotowaniu do wykorzystania przez usunigcie zanieczyszczen, korzeni i kamieni.
Brakujacg ilo$¢ humusu nalezy zakupic.
Wartos¢ wspodtczynnika pH humusu powinna mies$ci¢ si¢ w granicach od 5,5 do 6,5. Stosowanie
humusu nie spetniajacego tego wymogu a takze doprowadzanie rozscielonego humusu do zadanej
kwasowosci przez wapnowanie lub zakwaszanie jest niedopuszczalne.
W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze humus
odpow1ada nastgpujagcym kryteriom:
optymalny sktad granulometryczny:
= frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
= frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
» frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
—  zawarto$¢ fosforu (P,Os) > 20 mg/m’,
—  zawarto$¢ potasu (K,0) > 30 mg/m’.
2.4. Nasiona traw
Wybdr gatunkow traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢
stosowac¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-R-65023.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu mechanicznego do robdt
ziemnych, m.in:
- koparki,
- rowniarki,
- walce okotkowane i gladkie stalowe,
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- oprzyrzadowanie do rozwijania geosyntetykow,
- lekki sprzet zageszczajacy (ubijaki reczne, wibratory samobiezne, ptyty ubijajace),
- cysterny z woda pod cisnieniem (do zraszania) oraz wezy do pielggnacji (miejsc
niedostepnych),
- sprzet reczny.
—  wibratorow ptytowych do zageszczania podsypki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na wtasciwosci wykonywanych Robot.
Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowaé prowadzenie Robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
Kontraktem.
Transport humusu oraz dowiezienie materiatbw wymienionych w p. 2 mozna dokona¢ dowolnym
srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem, a humus w warunkach
zabezpieczajacych przed obsypaniem si¢ ziemi roslinne;.
Zanieczyszczenia powstate podczas przygotowania humusu do powtornego zabudowania nalezy
odwiez¢ na wysypisko.
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania nawierzchni jezdni w stanie czystym przez biezace
usuwanie resztek humusu naniesionych kotami pojazdow oraz rozsypanych w trakcie prowadzenia
Robot.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2 Humusowanie teren6w plaskich
Powierzchnie powinny zosta¢ przygotowane 1 wyprofilowane przez $cigcie nierdwnosci i
zageszczenie. Humus do rozlozenia powinien by¢ przygotowany przez usuniecie zanieczyszczen,
darniny, korzeni etc. Zanieczyszczenia z przygotowania humusu powinny zosta¢ odwiezione
1 zutylizowane.
Humus powinien zosta¢ roz§cielony na powierzchni na grubo$¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa
i lekko zageszczony. Humus powinien zosta¢ (stosownie do zapisow Dokumentacji Projektowej)
obsiany, kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych i bylin w iloéci od 18 g/m* do 30 g/m?,
dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podloza, wystawy oraz pochylenia
skarp), zasilony nawozem i podlany woda.
W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.
Obsianie mieszankg traw powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych
— niedopuszczalne jest prowadzenie Robot w okresie od 01.11 do 31.03, przy temperaturach otoczenia
nizszych od 0°C, w czasie i po opadach $niegu oraz na zamarzni¢tym podtozu,
Nie zaleca si¢ prowadzenia Robot w czasie upatow; uktadanie trawnika w tym okresie wymaga bardzo
intensywnego podlewania.
W przypadku sptynigcia humusu w wyniku opadéw atmosferycznych lub z innych przyczyn,
humusowanie nalezy powtorzy¢ (niezbedna ilos¢ razy).
Obsiana powierzchnia powinna zosta¢ zabezpieczona poprzez naniesienie tymczasowej warstwy
przeciwerozyjnej metoda mulczowania lub hydromulczowania.
Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzchni¢ gruntu $ciotki (np. sieczki, strozyn, trocin,
substratu torfu) z ewentualnym lepiszczem w celu ochrony przed wysychaniem i erozja, w ilosci od
0,03 do 0,05 kg/m®.
Inzynier moze dopusci¢ wykonanie obsiania i zabezpieczenia tymczasowa warstwag przeciwerozyjng w
jednym procesie technologicznym za pomoca hydroobsiewu.
Podlewanie moze by¢ potrzebne podczas dtugotrwatej suszy oraz ewentualnie, gdy wymagany jest
szybki efekt porostu traw.
Do zabiegdw pielggnacyjnych nalezy: koszenie (po wschodach), uzyznianie (np. nawozami
azotowymi do 100 kg/ha) oraz $cinanie nierownosci, kgp oraz kretowisk oraz nawadnianie w okresach
suszy.
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5.3 Pielegnacja
Podstawowymi zabiegami w pielegnacji sg koszenie, podlewanie, nawozenie i odchwaszczanie:

6

pierwsze koszenie nalezy przeprowadzi¢ na wysokos¢ 6 cm wowczas, gdy trawa osiggnie
wysokos$¢ 12cm,

kolejne koszenia w okresie pielggnacji powinny si¢ odbywa¢ w takich odstgpach czasy, aby
wysokos¢ trawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczata 10 cm,

nie zezwala si¢ na koszenie trawnikow kosiarkami bijakowymi,

w pierwszym okresie nalezy usuwa¢ chwasty herbicydami o selektywnym dzialaniu stosujac je z
duza ostroznoscia,

nawozenie nalezy przeprowadza¢ w ilosci okoto 5 kg NPK na 100m2 w ciggu roku, przy czym
wiosng nalezy stosowa¢ mieszanki z przewaga azotu, od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot,
zwigkszajac dawki potasu i fosforu, od wrzesnia nawozi¢ wylacznie fosforem i potasem.

nalezy przeprowadzi¢ dosiewy uzupelniajagce w przypadku braku wzrostow, przy czym
przeprowadzi¢ jeden dosiew obowigzkowy,

wysokos¢ trawy po skoszeniu nie moze przekraczac 4-5 cm,

niezbg¢dne jest utrzymanie odpowiedniej wilgotnosci gleby. Nalezy przewidzie¢ podlewanie w
zaleznosci od panujacych warunkow atmosferycznych.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robot i ich zgodnosci ze specyfikacja, oraz
na sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Inzynier na podstawie pomiaréw i oceny wizualnej dokonuje kontroli jakosci wykonanych robét i ich
zgodnosci z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami podanymi w Specyfikacji pkt.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robadt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1m2 (metr kwadratowy) humusowania wraz z obsianiem trawa.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami InzZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne warunki ptatnosci podano w umowie z Zamawiajacym.

9.2. Cena jednostki obmiarowej i podstawa platnosci

Cena jednostki obmiarowej wykonania umocnienia obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robot,

dostarczenie materiatow,

przygotowanie podtoza,

wykonanie humusowania,

obsianie mieszankg traw,

pielegnacja poprzez podlewanie,

uporzadkowanie terenu,

przeprowadzenie badan i pomiaré6w wymaganych w specyfikacji techniczne;,

wykonanie pozostatych prac niezb¢dnych do prawidtowego wykonania robot.,
przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

wykonanie wszystkich niezbgednych badan, pomiardéw, préb i sprawdzen, w tym pomiar
inwentaryzacji geodezyjnej,

oznakowanie Robdt i jego utrzymanie, wykonanie pozostatych prac niezbednych do
prawidtowego wykonania robot.

V VVVVVVVVVYVYYVYYVY
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Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedlug wymagan warunkéw kontraktu, dokumentacji
projektowej, STWiORB i postanowien Inzyniera.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-R-65023 Material siewny. Nasiona ro$lin rolniczych.

10.2. Inne dokumenty

1) Wytyczne darniowania gruntéw ornych oprac. Instytut Melioracji i Uzytkoéw Zielonych 1988.
2) Zbidr projektow typowych budowli wodno-melioracyjnych oprac. Centralne Biuro Studidow i Proj.
Wodn. i Melioracji 1970.
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna

D-08.02.02. NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej, ktére zostang wykonane w
ramach budowy ekranéw akustycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla
odcinka ul. Wroctawskiej w ciggu drogi krajowej nr 35 w Walbrzychu.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej brukowej o grubo$ci 6cm na podsypce cementowo-
piaskowej 1:3 o grubo$ci 3cm, zgodnie z lokalizacjg wedlug Dokumentacji Projektowe;.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze soba trwale
w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw
Ogoélne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i1 skltadowania, podano
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Kostka betonowa — wymagania techniczne wg PN-EN 1338

W projekcie zalozono wykonanie nawierzchni $cieralnej chodnikow z kostki betonowej z odzysku po

rozbidrce wykonanej na obszarze inwestycji (istniejacy chodnik wykonywany w ramach przebudowy

ul .Wroctawskiej w roku 2014). Materiat z rozbiorki moze by¢ wbudowany jedynie po uzyskaniu
zgody przez Inzyniera i spetnia¢ wymogi STWiORB i kontraktu.
Betonowym ptytom chodnikowym wedlug PN-EN 1338 przyporzadkowuje si¢ klasy ze

wzgledu na:

a) odpornos¢ na warunki atmosferyczne;

b) wytrzymatos$¢ na zginanie;

¢) odpornos$¢ na §cieranie;

d) obciazenie niszczace;

e) dopuszczalne odchyiki;

Prefabrykowane elementy betonowe powinny by¢ wykonane jako wibroprasowane, z betonu klasy nie

nizszej niz C25/30. Klasa betonu powinna pozwoli¢ na spetnienie ponizszych wymagan:
nasigkliwos¢ — klasa 2(B) warto$¢ srednia < 5%
odpornos¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajacych — klasa 3 (D), ubytek masy
po badaniu zamrazania / rozmrazania — warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m?, przy czym zaden pojedynczy
wynik > 1,5 kg/m?,
wytrzymato$¢ na zginanie — min. klasa 2 (T), charakterystyczna wytrzymato$¢ na zginanie > 5,0
MPa; minimalna wytrzymalo$¢ na zginanie > 4,0 MPa,

— odpornos¢ na $cieranie — min. klasa 4 (I), odpornos¢ na $cieranie wg met. w zataczniku G < 20
mm. Alternatywnie badanie mozna wykona¢ na tarczy Boehmego wg zat. H < 18000 mm’® /
5000mm?.

Wymagania ksztaltéw i wymiaréw zgodne z PN-EN 1338. Wymiary nominalne powinny by¢

zadeklarowane przez Producenta zgodnie z wymaganiami STWiORB.

D-08.02.02. Nawierzchnie z kostki betonowej WROCLAW 2019



Maksymalne wklesnigcia i wypuktosci wynosza:
- przy dtugosci pomiarowej 300 mm maks. wypuktos¢ 1,5 mm, wklesto§¢ 1,0 mm;
- przy dhugosci pomiarowej 400 mm maks. wypuktos$¢ 2,0 mm, wklestos¢ 1,5 mm;
Tolerancje wymiarowe dla kostki betonowej wynosza:

—na dhugosci + 3 mm,
—na szerokos$ci + 3 mm,
—na grubosci + 4 mm.

Maksymalne dopuszczalne roéznice pomigdzy pomiarami dwoch przekatnych prostokatnej kostki —
klasa 2(K) max. 3mm.

2.3. Beton i jego sktadniki
2.3.1. Beton do produkcji ptyt chodnikowych
Do produkcji plyt chodnikowych betonowych jednowarstwowych nalezy stosowaé beton

klasy C 20/25 i C 25/30. W przypadku ptyt dwuwarstwowych, gorna (Scieralna) warstwa ptyt powinna
by¢ wykonana z betonu klasy C 25/30.

2.3.2. Cement

Do produkcji ptyt chodnikowych betonowych nalezy stosowaé cement portlandzki klasy nie
nizszej niz ,,32,5” wg PN-EN197-1.Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.
2.3.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620.

2.3.4. Woda
Woda zgodna z wymaganiami PN-EN 1008.
2.4. Materialy na podsypke

Nalezy stosowa¢ mieszankg cementowo-piaskowa
— 1:3 dla podsypki grubosci 3cm z cementu portlandzkiego klasy 32,5 PN-EN 197-1 i z piasku
naturalnego spetniajgcego wymagania PN-EN 12620,
— 1:3 dla wypetnienia szczelin z cementu portlandzkiego klasy 32,5 wedlug PN-EN 197-1
i z piasku wg PN-EN 12620.
Woda powinna by¢ wymaganiom zgodna z wymaganiami PN-EN 1008.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania chodnikéw

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu sprzgtu pomocniczego:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw plytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport kostki betonowej

Betonowa kostka brukowa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymato§ci minimum 0,7 wytrzymato$ci projektowane;.

Kostka powinna by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna ich warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka transportu.

4.3. Transport pozostalych materialow
Wyprodukowana mieszanke betonowa nalezy dostarcza¢é na budowe w warunkach
zabezpieczajacych przed wysychaniem, wptywami atmosferycznymi i segregacja.
Transport cementu wg BN-88/6731-08.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
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5.2. Podloze

Wskaznik zageszczenia podtoza jakim jest istniejaca konstrukcja wykonywana w ramach
przebudowy ul. Wroctawskiej nie moze by¢ mniejszy od 0,98 wedtug normalnej metody Proctora. Za
zgoda Inzyniera sprawdzenie zaggszczenia podtoza mozna badaé ptyta dynamiczng okreslajac wtorny
modut odksztatcenia.
5.3. Podsypka

Grubos¢ podsypki cementowo-piaskowej 1:3 po zageszczeniu powinna wynosi¢ 3cm.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i1 wyprofilowana. Proporcje mieszanki
cementowo-piaskowej wg pkt 2.4 oraz Dokumentacji Projektowe;j.
5.4. Ukladanie chodnika
Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementow o jednakowej grubo$ci. Na
wigkszym fragmencie robdt zaleca si¢ stosowaé kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w
ktorej niedopuszczalne sg rézne odcienie wybranego koloru kostki.
Uktadanie kostki mozna wykonywa¢ regcznie lub mechanicznie. Ukladanie reczne zaleca sie
wykonywaé na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych pod wzgledem ksztaltu lub
wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz réznych wymiarow i ksztattow
kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywac przyuczeni brukarze.
Kostke uktada si¢ na podsypce cementowo-piaskowej grubosci 3cm w taki sposob, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3mm. Na tukach o promieniu ponad 30m, kostki nalezy uktadac,
tak zeby spoiny rozszerzaly si¢ wachlarzowo. Kostki moga by¢ przycinane. Przy promieniach ponizej
30m, kostka powinna by¢ uktadana w odcinkach prostych laczacych sie¢ przy uzyciu trojkatow lub
trapezOw wykonanych z kostek odpowiednio docinanych. Kostke nalezy uktadaé¢ ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej rzgdnej chodnikéw, wysp, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszczeniu.
Do uzupehienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywaé elementy
kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. polowek i dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie rowne
i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng
przestrzen uzupetnia si¢ kostkg cigta, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami tngcymi
(przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).
Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypemi¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchni¢ utozonych
kostek przy uzyciu szczotek rgcznych lub mechanicznych i1 przystapi¢ do ubijania nawierzchni
chodnikow.
Do ubijania utozonych chodnikow, wysp z betonowych kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory
ptytowe z oslong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w
kierunku poprzecznym ksztattek.
Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materialem do wypelnienia i zamie$¢ nawierzchnie.
5.5. Spoiny

Szeroko$¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekracza¢ 0,8cm. Szeroko$¢ spoin na
tukach nie powinna by¢ wigksza niz 3cm.
Spoiny pomigdzy plytami po oczyszczeniu powinny by¢ wypelnione zaprawg cementowo-

piaskowa 1:3.
5.6. Pielegnacja

Chodnik oraz opaski nalezy pokry¢ warstwa piasku grubosci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek nalezy
zwilzy¢ woda i utrzymywaé w stanie wilgotnym w ciagu 10 dni.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do budowy chodnika i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
Kontroli podlega w szczegolno$ci zgodnos¢ wykonania robot z Dokumentacja Projektowa:
- wykonanie robot zgodnie z Dokumentami Wykonawcy, STWiORB i poleceniami Inzyniera,
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- prawidtowos¢ przygotowania koryta,
- prawidtowos¢ ustawienia szalunkéw pod tawy betonowe (wysokosciowo i w planie),
- wymiary wykonanej tawy (pomiar w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy),
- wysoko$¢ posadowienia elementéw betonowych (pomiar j.w.),
- odchylenie linii elementéw $cieku w planie (pomiar j.w.),
- doktadno$¢ wypetnienia spoin (sprawdzenie min. 1 raz na 10 m),
- rt6wnos¢ gornej powierzchni $cieku,
- kontrole wizualng wbudowanych obrzezy pod katem nieréwnosci i ich uszkodzen.
Wykonywane badania, pomiary, atesty i orzeczenia laboratoryjne o materiatach winny by¢ przez
Wykonawece rejestrowane i gromadzone celem przedstawienia Inzyniera w trakcie odbioréw, badz na
jego polecenie.
6.3.1. Sprawdzenie podioza
Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowa i
odpowiednimi STWiORB.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla gtebokosci podioza:

— 0 szerokosci do 3 m: + 1 cm,
— 0 szerokosci powyzej 3 m: +2cm,
— szerokosci podtoza: +5cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubos$ci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.3 niniejszej STWiORB.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni z kostki.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami pkt 5.4 niniejszej
STWiORB:
— pomierzenie szerokosci spoin,
— sprawdzenie prawidlowos$ci ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidlowosci wypehienia spoin,
— sprawdzenie, czy przyjety wzor i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Sprawdzenie rownosci nawierzchni

Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy fata co najmniej raz na kazde 50m?
utozonej nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 10mb nawierzchni.
Dopuszczalny prze§wit pod tata 4m nie powinien przekracza¢ 1,0cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podluznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 20m.
Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w punktach zalamania niwelety nie moga
przekracza¢ £+ lcm.
6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na
kazde 50m2 nawierzchni i w miejscach watpliwych. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego
profilu wynosza + 0,3%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robadt

Ogdlne zasady obmiaru rob6ot podano w ST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m* (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z kostki betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne warunki ptatnosci podano w umowie z Zamawiajacym.

9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje wszystkie niezbedne czynno$ci konieczne do wykonania
rob6t w tym miedzy innymi:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

roz$cielenie podsypki cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem,
utozenie plyt,

wypehienie spoin piaskiem

pielegnacje przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,
przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 12620 Kruszywo do betonow

2. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

3. PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementdéw  powszechnego uzytku.

4 PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci wody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

5. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

6. PN-EN 1339 Betonowe plyty brukowe. Wymagania i metody badan

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.
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Szczegétowa Specyfikacja Techniczna

D-08.03.01. OBRZEZA BETONOWE
1. WSTEP
1. 1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem obrzezy betonowych, ktére zostanag wykonane w ramach
budowy ekrandéw akustycznych wynikajacych z analizy porealizacyjnej wykonanej dla odcinka ul.
Wroctawskiej w ciagu drogi krajowej nr 35 w Watbrzychu.

1. 2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy oraz
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1. 3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robdt wymienionych jak we
wstepie w zakresie wykazanym w Dokumentacji Projektowej 1 obejmuja ustawienie obrzeza
chodnikowego betonowego wibroprasowanego 8x30x100cm (75¢cm) na podsypce cementowo-
piaskowej 1:3 grubosci 2cm.
1. 4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi normami i okre§leniami
podanymi w SST D-M-00.00.00. “Wymagania Ogolne”.

1.4.1. Obrzeza chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendow nie przeznaczonych dla komunikacji.

1. 5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

2.2.1. Obrzeza chodnikowe betonowe 8x30x100cm wedlug PN-EN 1340, BN-80/6775-03/04
1 BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/01

2.2.2. Piasek do wykonania podsypki 1:3 wedtug PN-EN-12620

2.2.3. Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej wedtug PN-EN 13242

2.2.4. Woda do betonu wedtug PN-EN 1008

2.2.5. Cement portlandzki wedhug PN-EN 197-1

2.2.6. Beton na fawg C 12/15 wedlug PN-EN 206-1

2.2.7. Kruszywo do betonu wedtug PN-EN-12620

2.3. Obrzeza betonowe — wymagania techniczne wg PN-EN 1340
Do wykonania robot nalezy uzy¢ obrzeza betonowe, gatunku I.

Obrzeza powinny by¢ wykonane jako wibroprasowane, z betonu klasy nie nizszej niz C25/30 wg PN-

EN 206-1. Klasa betonu powinna pozwoli¢ na spetnienie ponizszych wymagan:
nasigkliwos¢ — klasa 2 (B) warto$¢ srednia < 5%,
odpornos$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajacych — klasa 3 (D), ubytek masy
po badaniu zamrazania / rozmrazania — warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m?, przy czym zaden pojedynczy
wynik > 1,5 kg/m?,
wytrzymato$¢ na zginanie — min. klasa 2 (T), charakterystyczna wytrzymato$¢ na zginanie > 5,0
MPa; minimalna wytrzymato$¢ na zginanie > 4,0 MPa,

— odporno$¢ na $cieranie — min. klasa 4 (I), odpornos¢ na $cieranie wg met. w zataczniku G < 20
mm. Alternatywnie badanie mozna wykona¢ na tarczy Boehmego wg zat. H < 18000 mm® /
5000mm?’.

Wymagania ksztaltow i wymiardw zgodne z PN-EN 1340. Wymiary nominalne powinny by¢

zadeklarowane przez Producenta zgodnie z wymaganiami STWiORB.
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Tabela 1. Wymagania ksztaltéw i wymiardw

L.p. Badana cecha Wymagania wg PN-EN 1340
1 Dhugosé +1% nie mniej niz (-4mm) i nie wiecej niz (+10mm)
o | Wymiary powierzchni za +3% nie mniej niz (-3mm) i nie wiecej niz (+5)mm
wyjatkiem promienia
3 Pozostale wymiary +5% nie mniej niz (-3mm) i nie wiecej niz (+10)mm
Dopuszczalna odchytka
Dlugo$¢ pomiarowa w mm | ptaskos$ci i prostoliniowosci w

4 Plaskosc i mm

prostoliniowo$¢ 300 +1,5

400 +2,0

500 +2,5

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu. Krawedzie elementow
powinny by¢ réwne i proste. Tekstura i kolor powierzchni gérnej (licowej) powinny by¢ jednorodne,
struktura zwarta. Dopuszczalne odchytki wymiarow:

» dla wysokosci + 3mm,
» dla szerokosci i dlugosci £ 8mm.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
poprzez pomiar i policzenie uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu.
Pomiarow nalezy dokonywac zgodnie z PN-B-10021.

2.4 Materialy na zaprawe

Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13242.
Cement portlandzki powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1. Skladowanie cementu
powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.5 Mieszanka betonowa na lawy

Podstawowe parametry mieszanki betonowej wg PN-EN 206-1 na wykonanie taw pod obrzeza

betonowe:

—  konsystencja mieszanki betonowej: V2 wg PN-EN 12350-3 Iub S1 wg PN-EN 12350-2,

—  min. wytrzymato$¢ charakterystyczna betonu:

« fc,cube =15 N/mm? wg PN-EN 12390-3 — dla betonu C12/15,

Do wykonywania mieszanki betonowej na tawy nalezy stosowa¢ materiaty:

— cement klasy 32,5 N lub R lub 42,5 N lub R, rodzaju CEM I, CEM II, lub CEM III, wg PN-EN
197-1.

—  kruszywo naturalne lub kruszywo z recyklingu betonu frakcji powyzej 4mm, lub potaczenie
powyzszych kruszyw. Udzial kruszyw z recyklingu w gotowej mieszance mineralnej nie moze
przekroczy¢ 30%.

— woda do produkcji mieszanki betonowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008. Bez
badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wod¢ wodociaggowa pitna.

2.6. Skladowanie
Obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane

wedlug rodzajéw 1 gatunkow. Nalezy je uklada¢ z zastosowaniem podkiadek i1 przektadek

drewnianych o wymiarach co najmniej 2,5x5cm i dtugosci minimum o 5cm wigkszej niz szerokos¢
obrzeza.

Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem
oraz zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkéw i frakcji (grupy frakcji). Zawarto$¢ pytow

w kruszywie nie moze przekracza¢ 3%.

3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00.“Wymagania ogo6lne” pkt 3.
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3.2. Rodzaje sprzetu

Roboty zwigzane z wykonaniem obrzezy beda wykonywane recznie, przy zastosowaniu drobnego
sprzgtu pomocniczego:
a) betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
b) wibratoréw pltytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu materialéw

Ogolne wymagania dotyczace transportu materialow podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogolne” pkt 4. Srodki transportu podlegaja akceptacji Inzyniera.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, po osiggnigciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowej. Obrzeza nalezy ustawi¢ roOwnomiernie na
calej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ podczas
transportu. Zaleca si¢ transportowac obrzeza na paletach transportowych producenta.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonywania rob6t podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania

ogolne” pkt 5.
5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Roboty przygotowawcze

Nalezy wytyczy¢ lini¢ obrzeza zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
5.2.2. Wykonanie koryta

Koryto pod tawg nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiadac
wymiarom lawy w planie z uwzglgdnieniem w szerokosci dna wykopu konstrukcji szalunku. Wskaznik
zaggszczenia dna wykopu pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 wedlug normalnej metody
Proctora. Nastepnie nalezy wykonac podsypke o grubosci 10cm (material wg punktu 2.2).

5.2.3. Wykonanie lawy pod obrzeze

Lawy z betonu C12/15 z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu, ktorego rodzaj nalezy uzgodni¢
z Inzynierem. Prace przy tawach nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami normy
PN-64/B-8845-02. Szczeliny dylatacyjne powinny by¢ wykonywane co 50m. Beton C12/15 nalezy
rozktada¢ warstwami i zaggsci¢ mechanicznie lub rgcznie z wyrdOwnaniem, betonowanie wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-EN 206-1.

Wymiary taw szczegdtowo przedstawiono w Dokumentacji Projektowe;.

5.2.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Obrzeza nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze §wiattem zgodnym z ustaleniami
Dokumentacji Projektowej. Na wykonanej lawie betonowej nalezy ustawi¢ obrzeze na warstwie
podsypki cementowo-piaskowej 1:3 o grubosci 2cm. Od strony zewnetrznej Sciane obrzeza obsypac
gruntem 1 ubi¢. Szeroko$¢ spoin pomigdzy obrzezami nie powinna przekracza¢ lem. Szczeliny po
oczyszczeniu wypehic catkowicie zaprawg cementowo-piaskowa, zaprawe pielegnowa¢ woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Ocena jakoSci obrzezy

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji atesty
producentow materialdéw przeznaczonych do ustawienia obrzezy chodnikowych.

Obrzeza betonowe chodnikowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1340 oraz
posiadac¢ atest producenta. Powierzchnia obrzezy powinna by¢ bez rys, pekniec¢ i ubytkow, krawedzie
winny by¢ réwne i proste, tekstura i barwa powierzchni jednorodna. Dopuszczalne odchytki
wymiardéw obrzezy wynoszg: na dtugosci £ 8mm, na szerokosci i wysokos$ci + 3mm.
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Badania pozostatych materialow powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci, okreslone
w odnosnych normach.

6.3. Sprawdzenie koryta pod lawe i obrzeza chodnikowe

Sprawdzenie polega na kontroli wskaznika zaggszczenia gruntu w dnie wykopu, z tolerancjg +2%
w stosunku do wymaganego oraz sprawdzeniu szeroko$ci dna wykopu z tolerancjg +2cm.

6.4. Sprawdzenie wykonania law

Sprawdzeniu podlega: zgodnos¢ profilu podluznego gornej powierzchni tawy z Dokumentacja
Projektowa: profil podluzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta,
dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1¢cm na kazde 100m tawy;

a) wymiary tawy — sprawdzane w dwodch dowolnie wybranych punktach na kazde 100m,
tolerancje wynosza: dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej; dla szerokosci = 10%
szerokosci projektowej /min. 2 punkty dla taw krétszych od 100m;

b) rownos¢ gornej powierzchni tawy: rownos¢ powierzchni sprawdza sie przez przylozenie
w dwoch punktach, na kazde 100m, trzymetrowej taty; przeswit pomigedzy goérng powierzchnig
lawy i przytozona fata nie moze przekracza¢ lcm.

¢) odchylenie linii tawy od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ +2cm na kazde 100m
wykonanej tawy.

6.5. Sprawdzenie ustawienia obrzezy chodnikowych

Sprawdzeniu podlega:

a) odchylenie dopuszczalne linii obrzezy w planie (£ 2cm na kazde 100m),
b) odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzny obrzeza (+ lem na kazde 100m) w stosunku do
wymagan Dokumentacji Projektowej,
¢) doktadno$¢ wypelnienia spoin, sprawdzane co 10m - wymagane jest catkowite
wypetnienie na petng gltgbokose.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady dotyczace obmiaru robot
Ogolne zasady dotyczace obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogolne” w pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest Im (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego oraz m’ law
betonowych. Obmiar przeprowadza si¢ na budowie mierzac wykonang ilo§¢ metrow obrzezy
chodnikowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem wykazanych tolerancji daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbiory robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiory robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu nalezy prowadzi¢ w miare postepu robot,
kontrolujac jakos¢ robot w sposob podany w punkcie 6. Odbiory czesciowe i koncowe zgodnie
z zasadami podanymi w SST D-M-00.00.00.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
a) wykonanie koryta,
b) wykonanie lawy,
) wykonanie podsypki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogdlne warunki platnosci podano w umowie z Zamawiajacym.
9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje wszystkie niezbedne czynnos$ci konieczne do wykonania
robot w tym migdzy innymi:
» dostarczenie materialow,
» prace przygotowawcze i pomiarowe,
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wykonanie koryta,

wykonanie szalunku pod tawe,

rozécielenie i zaggszczenie betonu, pielegnacja betonu i rozbiorka szalunku,
pielegnacja wodg zaprawy w spoinach,

wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;,

ustawienie obrzezy na podsypce cementowo-piaskowej na tawie betonowej,
wykonanie szczelin dylatacyjnych w tawach z wypelieniem masg zalewowa,
obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza gruntem z jego ubiciem,

wypelienie spoin obrzezy zaprawa cementows,

wykonanie badan i pomiarow,

uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

wykonanie pozostatych prac niezb¢dnych do prawidtowego wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1) PN-B-06050
2) PN-EN 12620
3) PN-EN-12620
4) PN-EN 197-1
5) PN-EN 1008

6) PN-EN 206-1
7) BN-B-11113

8) BN-B-11111

9) PN-80/B-10021

10) BN-80/6775-03/01

11) BN-80/6775-03/04

12) PN-EN 1340

10.2 Inne dokumenty

“Roboty ziemne budowlane”

“Kruszywo do betonow”.

“Kruszywa do betonu”.

“Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementdw powszechnego uzytku”.
,»,Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu”
,,Beton. Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodno$¢”

“Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek”
“Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do drogowych. Zwir i mieszanka”
“Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych”
“Prefabrykaty budowlane z Dbetonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania”

“Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow

i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza”

Krawezniki betonowe Wymagania i metody badan.

parkingow

1) “Katalog powtarzalnych elementéw drogowych” (KPED) Transprojekt-Warszawa 1982 r.

D-08.03.01. Obrzeza betonowe
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